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 بخش اول  -1

  معرفی -1-1

TM-1910  پورت ارتباطی از طریق ، کننده داده عنوان یک ثبتاین دستگاه ب. است 1اطلاعاتجمع آوري و ثبت  دستگاهیکRS485  مبتنی بر پروتکل

ModBus-RTU هاي قرار گرفته روي باس ارتباط برقرار کرده و بعنوان با سایر دستگاهMaster  اطلاعاتSlaveکند و بصورت فایل ها را دریافت و ثبت می

قابلیت هایی که خود به این ترتیب در مواردي که نیاز به جمع آوري داده و ذخیره سازي از دستگاه .کندذخیره می) MMC(متنی در حافظه داخلی خود 

  .شوداین کار را ندارند بدون استفاده از کامپیوتر با استفاده از این دستگاه به راحتی میسر می

 پیاده سازي اي برايوسیله کند وکار می ModBus-RTUتحت پروتکل   RS485هاي ارتباطیرابط .داراي دو پورت ارتباطی است TM-1910دستگاه 

افزار ارائه شده از طریق پورت یک به کامپیوتر متصل شده و امکان براي برنامه ریزي دستگاه توسط نرم .کندمی را فراهم دیگر با چندین دستگاه شبکه

بوده و امکان قرار گرفتن در شبکه  Slaveاین پورت به صورت . آپلود کرداز طریق این پورت  را اطلاعات ذخیره شده توانمیهمچنین و  شودفراهم می

در  هستند ModBus RTUبا پروتکل  RS485هایی که داراي پورت ارتباطی سایر دستگاهبه  Masterجهت اتصال دستگاه بعنوان  دومپورت  .مدباس را دارد

در اختیار این دستگاه قرار ) از طریق پورت دوم( Slaveهاي مورد نظر از هر افزار انجام شده است دادهبا تنظیماتی که توسط نرم. نظر گرفته شده است

 کامپیوتر، مستقل از متصل بودن دستگاه به هاعملیات دریافت و ثبت داده. شوداین اطلاعات و یا انجام عملیات روي آنها فراهم می ذخیرهگرفته و امکان 

PC، HMI  کندادامه پیدا می... و.  

توان از با اتصال دستگاه به کامپیوتر می. شود انجام دادافزار تحت ویندوز که همراه دستگاه ارائه میتوان به راحتی با نرمتنظیمات دستگاه را می

  .اطلاعات ثبت شده گزارش گیري کرد

  

  ها ویژگی - 1-2

 اي انجام تنظیمات و مانیتورینگ افزار کامپیوتري برداراي نرم+ 

 .هستند Modbus RTUاز طریق پروتکل ... و  PC , HMI , PLCقابل اتصال به + 

 دو سیمه BUSروي  RS485توسط پورت  دستگاه امکان شبکه کردن چندین+ 

  درخواست براي دریافت اطلاعات آنها 64و تعریف  Slaveماژول  20قابلیت اتصال + 

  براي نمایش عملیات ثبت داده و فعال بودن پورت ارتباطی LEDداراي نمایشگر + 

  دور داراي یک ورودي دیجیتال به عنوان تریگر خارجی براي نمونه برداري از راه+ 

  ثانیه 1~65000تنظیم پریود ثبت در بازه + 

  

  ModBus-RTUایزوله با پروتکل  RS485پورت ارتباطی + 

  bps 19200قابل تنظیم تا : نرخ انتقال اطلاعات+ 

 کانال از روي شبکه 100قابلیت ثبت اطلاعات تا + 

  آلارم براي پارامترهاي ورودي دریافتی 16امکان تعریف + 

  اطلاعات به صورت نامحدود و بدون نیاز به باطرينگهداري + 

 MMCتخلیه اطلاعات روي کارت حافظه مالتی مدیا + 

  

  موارد استفاده  - 1-3

کامپیوتر و تجهیزات جانبی براي راه  که این مستلزم نیاز به یک. شودبر روي کامپیوتر استفاده می SCADAها معمولاً از یک برنامه براي ثبت داده

و فقط در زمانی که نیاز به گزارش گیري داشته  .توان عملیات ثبت و ذخیره داده را انجام داداما توسط این دستگاه مستقل از کامپیوتر می. باشداندازي می

  .آنها مقدور خواهد بودبه امکان بازیابی اطلاعات و تجزیه و تحلیل بر روي  TM-1910باشید با اتصال دستگاه 

 )مانند سرعت باد، جهت باد، دما، رطوبت نسبی، تشعشعات خورشیدي(در ایستگاه هواشناسی بدون مراقبت  ثبت اطلاعات+ 

 )آب، رسانایی آب PHمانند سطح آب، عمق آب، جریان آب، (هاي بدون مراقبت هیدروگرافی در ایستگاه ثبت اطلاعات+ 

                                                                            
1 Data Logger 
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  رطوبت خاك کارخود ذخیره+ 

 گاز  فشار کارخود ذخیره+ 

  مواد فاسد شدنی در حین انتقال محموله...) ورطوبت (دما  ثبت+ 

 تحقیقات حیات وحش+ 

  سطح مخزن مانیتورینگ+ 

  محیط زیست مانیتورینگ+ 

 آزمایش خودرو+ 

  ترافیک جادهشمارش + 

 

 بلوك دیاگرام - 1-4

  
  

  شرح محصول - 1-5

هاي قرار گرفته روي باس با سایر دستگاه ModBus-RTUمبتنی بر پروتکل  RS485طریق پورت ارتباطی این دستگاه یک دیتا لاگر عمومی است که از 

با انجام تنظیمات  .کندذخیره می  2روي کارت حافظهکند و بصورت فایل متنی ها را دریافت و ثبت میSlaveاطلاعات  Masterارتباط برقرار کرده و بعنوان 

  . ذخیره خواهند شد 4و یا اکسل 3اطلاعات، پارامترهاي مورد نظر شما در یک فایل با فرمت متنی ثبتمربوط به 

پورت اول امکان اتصال به کامپیوتر براي انجام تنظیمات و همچنین امکان اتصال به شبکه اصلی . داراي دو پورت ارتباطی است TM-1910دستگاه 

ModBus-RTU  را دارد و تحت کنترل یک دستگاهMaster  نقش یکی ازSlaveعلاوه بر این از طریق این پورت . ها را با آدرس معیین خواهد داشت

  .شودشناخته می Slaveدر واقع این دستگاه از طریق پورت اول بعنوان یک  .توان از طریق کامپیوتر آپلود کرداطلاعات ذخیره شده در دستگاه را می

هستند در نظر گرفته  ModBus RTUبا پروتکل  RS485هایی که داراي پورت ارتباطی به سایر دستگاه Masterوم جهت اتصال دستگاه بعنوان پورت د

با تنظیماتی که توسط  .ارتباط برقرار کرده و به پارامترهاي آنها دسترسی داشت Slaveدستگاه  20توان با توسط پورت دوم این دستگاه می. شده است

در اختیار این دستگاه قرار گرفته و امکان ذخیره این اطلاعات و یا انجام ) از طریق پورت دوم( Slaveهاي مورد نظر از هر افزار انجام شده است دادهنرم

  .کندمه پیدا میادا... و  PC ،HMIها مستقل از متصل بودن دستگاه به کامپیوتر، عملیات دریافت و ثبت داده. شودعملیات روي آنها فراهم می

افزار تنظیم تا از این طریق اطلاعات مورد نظر که قبلاً توسط نرم شودفراهم می ModBus-RTUهاي از طریق پورت دوم امکان اتصال به سایر ماژول

  .دشوشناخته می Masterبعنوان یک  دومدر واقع این دستگاه از طریق پورت  .ها دریافت و ذخیره کندSlaveشده است را از 

  .توان نمونه برداري کردپارامتر می 100حداکثر از  +

                                                                            
2 MMC (Multi Media Card) 
3 .txt 
4 .csv 
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  .داخلی و امکان تنظیم کردن آنها وجود دارد) میلادي/شمسی(در این دستگاه ساعت و تقویم  +

و  Slave هايماژولبا افزار سازگار با ویندوز است که براي انجام تنظیمات ارتباطی نرم .استافزار کامپیوتري ارائه شده نرمهمراه دستگاه یک 

این سیستم بسیار ساده  .افزار وجود داردین امکان بازیابی اطلاعات ذخیره شده توسط این نرمهمچن .گیردها براي ثبت مورد استفاده قرار میتنظیمات داده

ها در زمان واقعی و مقادیر قبلی قابل رویت جمع آوري داده به کامپیوتر، نمایش داده دستگاهبا وصل کردن . است و به آموزش قبلی براي کاربر نیاز ندارد

  .باشدمی

توانید را می ، لبه بالارونده و پایین روندهوضعیت ورودي. باشدمی 30v~8دیجیتال به صورت ایزوله و محدوده ولتاژ ورودي  ورودي: ورودي دیجیتال -1

 .افزاري ریست کردتوان به صورت نرمي ورودي دیجیتال یک شمارنده در نظر گرفته شده است، این شمارنده را میبرا .افزار مشاهده نماییدتوسط نرم

 
 ModBus – RTUپروتکل  پاسخبا روش درخواست و  RS485در این حالت اطلاعات و تنظیمات دستگاه از طریق پورت سریال  :خروجی سریال -2

... و وضعیت ورودي دیجیتال ،دستگاه، نسخه نرم افزار و سخت افزار ID: در این مد بعنوان مثال شاملاطلاعات قابل خواندن  .قابل دسترسی است

  .باشدمی

و  ها، تنظیمات ثبت دادهبراي دریافت داده Master، تنظیمات پورت مشخصات ارتباطی، پارامترهاي ورودي دیجیتال: پارامترهاي تنظیمی شامل

یک از متغیرهاي اطلاعات و پارامترهاي تنظیمی داراي یک آدرس منحصر به فرد بوده و کاربر با قرار دادن این در این حالت هر . باشدغیره می

ها در جدول راهنماي دستگاه آورده لیست این آدرس. کندبه محتواي آنها دسترسی پیدا می MudBus – RTU از طریق پروتکل Busها روي آدرس

  .شده است

  

این دسته از . توانید ورودي آن را انتخاب کنیدکه شما می ،مقایسه کننده نیز در دسترس شما قرار دارد 16در این دستگاه  :هامقایسه کننده -3

توانید نتیجه حاصل از براي مقایسه کننده، می و بازه نوسان پایینبا تعیین ورودي و حد بالا،. باشندمی Wordو  Floatها در دو نوع مقایسه کننده

  .هاي مربوطه مشاهده کرده و از آنها استفاده نماییدرا روي بیتمقایسه 

 گذاردنتیجه مقایسه را به دو صورت مقایسه وابسته و مقایسه باندي در اختیار میها مقایسه کننده. 

  ها و یا براي کاربردهاي مورد نظر در برنامه توانید، براي فرمان دادن به رلههاي مقایسه کننده میاز بیتPLC  وHMI  استفاده کنید... و. 

  

  :شوندبا توجه به توضیحات بالا تنظیمات دستگاه در چند بخش دسته بندي می

  هاي سریال، فعال کردن نمونه برداريساعت و تاریخ، تنظیمات پورت :تنظیمات عمومی +

   Hysو  SetHigh ،SetLowتعیین مقادیر انتخاب فرمان مقایسه کننده،  :هاتنظیمات مقایسه کننده +

  ...وآدرس داده در هر دستگاه، تعداد ، Slaveهاي آدرس دستگاهها، تعداد درخواست :هاتنظیمات درخواست +

 نوع تریگر براي نمونه برداري، فرمت ذخیره فایل، زمان بندي تشکیل هر فایل، تعیین نوع متغیر براي نمونه برداري :تنظیمات ثبت داده +

طی ایجاد یک پروژه جدید و ذخیره آن روي افزار در این نرمتنظیمات درخواست و ثبت داده . افزار تحت ویندوز ارائه شده استهمراه نرماین دستگاه به 

دستگاه توان آن را روي کامپیوتر ذخیره کرده و  در لازم باشد این تنظیمات روي دستگاه دیگري دانلود شود میبراي مواردي که . شوددستگاه انجام می

 .باشدهمچنین این تنظیمات از روي دستگاه قابل برداشت و ذخیره کردن در هارددیسک کامپیوتر می .دیگر دانلود نمود

  :نحوه استفاده از این دستگاه به صورت اجمالی در زیر آورده شده است

 نصب کارت حافظه در سوکت تعبیه شده دستگاه - 1

 )اجعه شودمر 3به فصل (افزار روي کامپیوتر نصب نرم - 2

 .  براي این منظور باید درایور مبدل را نصب نمایید. استفاده کنید RS485به  USBندارد از مبدل  Comدر صورتی که کامپیوتر پورت  - 3

 یا پورت ساخته شده در مرحله قبلکامپیوتر Com اتصال پورت اول دستگاه به پورت  - 4
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 )نصب و اتصالات-2-2 مراجعه به بخش. (است V24غذیه دستگاه که تاتصال   - 5

 .انجام دهید 3تنظیمات لازم را از طریق نرم افزار به شرح فصل  -6

 )نصب و اتصالات- 2-2بخش  2مراجعه به فصل (به پورت دوم دستگاه از طریق یک باس  Slaveهاي اتصال دستگاه - 7

 .در این هنگام امکان قطع کامپیوتر وجود دارد - 8

 تریگر دستگاه جهت شروع عملیات ثبت - 9

 .اطلاعات توسط کامپیوتر وجود داردگیري امکان آپلود  Logاز اتمام عملیات بعد  -10

  

  مشخصات فنی -1-6

  

  

  

  

  

 

  

   

  :ورودي دیجیتال
  30v DC~8  محدوده ولتاژ ورودي

  1Kv DC  ایزولاسیون
  Hz  (FilterDi / 1) * 0.1  حداکثر فرکانس ورودي

  

  :شرایط محیطی
 0C~60 0C 10-  دماي عملکرد

 0C~85 0C 20-  نگهداريدماي 
 %90~%30  رطوبت

  
  mm 66 * 105 * 220  :ابعاد دستگاه

           

  :مشخصات ارتباطی
  Boud Rate: 2400~57600  با RS485پورت ارتباطی 

  ModBus-RTU  پروتکل ارتباطی       
  

 24v DC  :تغذیه
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 بخش دوم -2

  خطر و احتیاط - 2-1

a( خطر آسیب دیدن دستگاه :  
در غیر اینصورت سازنده این دستگاه نبایستی مسئول مشکلات ناشی از عدم عملکرد . این وسیله بایستی توسط متخصصان مربوطه نصب گردد +

 . صحیح وسیله تلقی گردد

همواره اتصالات را چک کنید تا لختی و یا اتصال قبل از هر کاري از قطع برق مطمئن شده و سپس شروع به نصب و برقراري اتصالات نمائید و  +

 .کوتاهی رخ نداده باشد

 .و اطمینان حاصل کنید که جعبه محکم درجاي خود قرار گرفته است ببندیدقبل از راه اندازي و اعمال ولتاژ به دستگاه درب و پوشش جعبه را  +

 . همواره دستگاه را با ولتاژ تغذیه نامی راه اندازي کنید +

و  جانبه  خسارتو یا  نقص،  آتش سوزي، الکتریکی شوك باعثاست  ممکن .بپرهیزید به داخل جعبه دستگاه فلزي اجسام کردن وارداز  +

 .دستگاه شود

 .بپرهیزید تعمیراتو  بازبینیدستگاه روشن است از  زمانی که در +

 .بگیرید تماس مانیاز با  صورتدر . کنید خودداريآن  در تعمیراتجعبه دستگاه و  درب کردناز باز  +

 .آن شودنصب نکنید ممکن است باعث شکستن  ضربه وجود داردو یا  مکتنی که ویبرهدر دستگاه را  +

 .دقت مطالعه کنیدرا به  سیم بندي دیاگرام ارتباط کابلو  قدرتقبل از اتصال ترمینال  +

  .فقط از یک پارچه خشک استفاده نمایید.نکنیدحلال آلی استفاده یا  آبدستگاه از  کردن تمیزبراي  +

  

b( قبل از استفاده از دستگاه:  
  . قبل از هر گونه اتصال و نصب دستگاه محتویات این کتابچه راهنما را بدقت بخوانید

  . موارد زیر را به هنگام دریافت دستگاه کنترل نمایید

  . بسته بندي جعبه از شرایط مناسبی برخوردار باشد +

  . در هنگام حمل و نقل آسیب ندیده باشدکالا  +

  .بسته بندي حاوي محصول به همراه ترمینال نصب شده بر روي آن باشد +

+ CD همراه که شامل نرم افزار و راهنماي استفاده است . 

 

  نصب و اتصالات - 2-2

i.  نصب :  
  .شودنصب می دیواراین دستگاه بر روي 

  

i i.  اتصالات :  
  .اتصالات را به صورت زیر انجام دهیدبراي استفاده از دستگاه 

  : اتصال تغذیه -1
  . باشد 24VDCیا  220VACتواند تغذیه می

 براي اتصال تغذیه به برچسب روي دستگاه توجه فرمایید.  
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 :نصب کارت حافظه -2

براي نصب باید درب جعبه را باز کرده و کارت حافظه . را در سوکت تعبیه شده روي دستگاه قرار دهید Micro SDدر این دستگاه باید یک کارت حافظه 

  .در جایگاه خود قرار دهید، سپس درب جعبه را ببندید

  
 

 :براي قرار دادن دستگاه در شبکه RS485 اتصال -3

در . ها می توان استفاده نمودام تنظیمات و هم براي شبکه نمودن دستگاهنمودن نرم افزار داخلی دستگاه و هم براي انج Updateاز این پورت هم براي 

 .شوداستفاده می 220Ωصورتی که دستگاه در انتهاي شبکه قرار داشته باشد از مقاومت 

  
  

 . شوندهاي تحت شبکه مطابق شکل زیر به هم وصل میدستگاه

  

  

 :Slaveهاي براي اتصال دستگاه RS485اتصال  -4

  .قرار دهید 220Ωمقاومت در انتهاي خط حتماً . شودبه دستگاه دیتا لاگر استفاده می Slaveهاي دوم براي اتصال دستگاهاز پورت 
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 :ورودي دیجیتال -5

  .باشددر دسترس می NPNبصورت  دیجیتال ورودي

  

 

 سیم بندي کلی - 6
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 بخش سوم   -3

  راهنماي استفاده از نرم افزار - 3-1

  . همراه دستگاه قرار دارد CDافزار در این نرم. باشدمی TM-1910 (TM-Setting(انجام تنظیمات این دستگاه طراحی شده است  یتوربراي ماننرم افزاري که 

  نصب نرم افزار - 3-2

تا نرم افزار مربوط نصب را اجرا نمایید   setupفایل  Tika CD\Setting\TM-Setting\…در کامپیوتر، از مسیر  Tikaمحصولات شرکت  CDپس از قرار دادن 

  . شود که باید آنرا وارد کنیداز شما خواسته می... در حین نصب سوالاتی در زمینه مسیر نصب نرم افزار و . شود

  استفاده از نرم افزار - 3-3

را براي دستگاه خود استفاده کنید که شرح این نرم افزار در زیر  TM-Settingاز سري نرم افزارهاي  TM-1910توانید پس از نصب نرم افزار مربوطه شما می

  .آورده شده است

دستگاه را به پورت سریال کامپیوتر  اول براي شروع کار ابتدا پورت سریال. گیرداین نرم افزار طوري طراحی شده است که به راحتی مورد استفاده قرار می

در صفحه اول نرم افزار پارامترهاي سریال کامپیوتر خود را تنظیم کنید در صورت صحیح بودن این . کنید Runخود متصل کنید و سپس نرم افزار فوق را 

 .دهدنمایش می Errorرا بعنوان  Time Outشود در غیر اینصورت پیغام وارد می هاي دستگاهنمایش دادهپارامترها، نرم افزار به طور اتوماتیک به صفحه 

  .دهدفزار را نشان میاشکل زیر صفحه اول نرم

 :هاي زیر استافزار شامل بخشمنو نرم - 1

 File : 

- New: ایجاد یک پروژه جدید 

- Open: باز کردن یک پروژه موجود 

- Close: بستن پروژه 

- Save: ذخیره پروژه جاري 

- Save As: ذخیره پروژه جاري با یک نام جدید 

- Online: ارتباط با دستگاه 

- Disconnect:  قطع ارتباط با دستگاه 

- Exit :افزارخروج از نرم 

 Setting : 

- Upload: 5دستگاه از دریافت فایل تنظیمات 

- Download: دانلود تنظیمات جاري در دستگاه 

 Logger: 

- Upload File: دریافت فایل ثبت شده داخل کارت حافظه دستگاه 

 Help : 

- About :افزار و دستگاهاطلاعات مربوط به نرم 

براي انجام عملیات نمونه برداري و تنظیمات ثبت داده  Slaveهاي براي ارتباط با ماژول هاافزار به معنی تنظیمات درخواستپروژه در این نرم :توجه

  .باشدمی

                                                                            
 .شودها و تنظیمات ثبت داده میشامل تنظیمات درخواستاین تنظیمات  5
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هاي قبلی وجود اصلاحات در پروژهامکان ایجاد یک پروژه جدید و انجام  Offlineدر حالت  .استاستفاده قابل  Offlineو  Onlineنرم افزار در دو حالت  این

 عمومی را مشاهده نمائید همچنین تنظیماتدستگاه  Masterهاي دریافتی از پورت توانید دادهشما می Onlineحالت پس از وارد شدن نرم افزار به . دارد

  . را انجام دهید داخل کارت حافظه دستگاههاي ثبت شده دریافت فایل تنظیمات، یا دانلود فایل تنظیمات در دستگاه و دریافت فایل ،دستگاه

، Baud Rateانتخاب پورت کامپیوتر، آدرس، (با دستگاه داشته باشید بعد از انجام تنظیمات ارتباط سریال  onlineخواهید ارتباط با در صورتی که می

Parity  وTimeout ( کلیدConnect را بزنید.   

  

3 -3-1- Read Buffer  

هاي از دستگاهدریافتی  هايدادههاي تنظیم شده، با توجه به درخواست

Slave  که از طریق پوت دوم به دستگاهTM-1910 در اند متصل شده

Read Buffer مختلف نوعدر چند  هااین داده .باشدقابل روئت می 

)Integer, Signed Integer, Long Integer, Signed Long Integer, 

Float ( درRead Buffer  قرار دارد که با توجه به داده دستگاهSlave 

شماره بافر  .Data Ptrدر قسمت  .، گزینه مناسب را انتخاب کنیدمربوطه

  .شودنمایش داده شده است، از این آدرس براي ثبت داده استفاده می

  

  

  )Error(خطاي ارتباط  م هايپیغا -2- 3-3

آن در این صفحه در اجراي هر درخواست، خطاي در صورت وجود خطا . درخواست را اجرا کند 64تواند تا همانطور که در بالا ذکر شده این دستگاه می

 .شودنمایش داده می

  

  دستگاه تنظیمات عمومی -3- 3-3

در زیر به . باشدمیو فعال کردن نمونه برداري ) براي پورت اول و دوم(تنظیمات عمومی دستگاه شامل تنظیمات ساعت و تاریخ، تنظیمات ارتباط سریال 

  . پردازیمشرح هر قسمت می
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3 -3-3 -1 - Set Time & Date:  

همچنین در این صفحه . شودمربوط به ساعت و تاریخ دستگاه نمایش داده می پارامترهاي قسمتدر این 

 .امکان تنظیم ساعت و تاریخ دستگاه وجود دارد

 Week Day :نمایش روز هفته 

 Shamsy: دهدتاریخ شمسی جاري سیستم را نشان می. 

 Milady: دهدتاریخ میلادي جاري سیستم را نشان می. 

 Time: دهدزمان جاري دستگاه را نشان می. 

 Set Time & Date :شودتنظیم ساعت و تاریخ دستگاه در این قسمت انجام می. 

 .کنید توجه) میلادي/شمسی(نوع تاریخ براي تنظیم تاریخ دستگاه به : تذکر

 

3 -3-3 -2 - Serial Setting:  

 Address :هایی که با پورت سریال اگر بخواهیم دستگاه را در یک شبکه استفاده کنیم باید دستگاهRS485 وصل می-

تا  1این آدرس بین . توان آدرس دستگاه را وارد کنیمقسمت می اي داشته باشند در اینشوند هر کدام آدرس جداگانه

 . باشدمی 247

 BaudRate : تعیین کننده سرعت انتقال اطلاعات در رابط سریالRS485 باشد 1200 ~ 57600تواند بین است که می .  

 Parity :تواند تعیین کننده بیت توان در ارتباط سریال است که میEven, Odd  و یاNone باشد . 

 Timeout : زمان انتظار براي دریافت پاسخ از ماژولSlave 

 Request Time :هادرخواست فاصله زمانی بین ارسال 

و یا هر وسیله PLC و   Indicator , PC , HMIتنظیمات انجام شده در این قسمت باید با تنظیمات انجام شده در  :تذکر
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  . شودبرقرار نمی RS485دیگري که دستگاه با آن ارتباط سریال برقرار کرده است یکی باشد در غیر اینصورت ارتباط سریال 

  بعد از اعمال تغییرات باید کلیدSave Setting  و بعدReset Device شود و دستگاه طبق در غیر اینصورت تنظیمات شما ذخیره نمی. را بزنید

 .  آنها عمل نخواهد کرد

  کلیدDefault ALL گرداندتمامی تنظیمات دستگاه را به مقادیر پیش فرض کارخانه باز می. 

 

3-3 -3-3 - Start Sampling: 

 Start Sampling: هافعال کردن ثبت داده 

 Status: نمایش وضعیت ثبت داده  

  بعد از اعمال تغییرات باید کلیدSave Setting  و بعدReset Device شود و دستگاه طبق در غیر اینصورت تنظیمات شما ذخیره نمی. را بزنید

 .  آنها عمل نخواهد کرد

  کلیدDefault ALL گرداندتمامی تنظیمات دستگاه را به مقادیر پیش فرض کارخانه باز می. 

  

  تنظیمات مقایسه کننده ها  -4- 3-3

ها مقایسه کننده. توانید مشاهده کنیدها را نیز میهمچنین وضعیت فعلی مقایسه کننده. ها را انجام دهیدتنظیمات مقایسه کنندهتوانید در این صفحه می

  :شوند که پارامترهاي تنظیمی آنها به شرح زیر استتقسیم می Wordو  Floatبه دو گروه 

Selector: ورودي مقایسه  ید کهتعیین کنتوانید در این قسمت می

 .کننده از کدام قسمت صادر شود

 Direct Value : در صورتی کهSelector  مقایسه کننده را در مد

Direct Value   پارامتر به عنوان ورودي تنظیم کرده باشید، این

 .باشدمقایسه کننده می

 Set High :راي مقایسه کننده تعیین حد بالا ب 

 Set Low :راي مقایسه کننده تعیین حد پایین ب 

 Hys :راي مقایسه کنندهب برازه نوسان تعیین 

 Compare statues: ها در این قسمت نمایش وضعیت مقایسه کننده

صورت وابسته و باندي انجام شده و نتیجه مقایسه به دو . شودداده می

  .شودآن به صورت مستقیم و معکوس در چهار دسته نمایش داده می

  

  

  بعد از اعمال تغییرات باید کلیدSave Setting شود و دستگاه بعد از راه اندازي مجدد طبق آنها در غیر اینصورت تنظیمات شما ذخیره نمی

 .  عمل نخواهد کرد

  کلیدDefault ALL گرداندتمامی تنظیمات دستگاه را به مقادیر پیش فرض کارخانه باز می. 
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  تنظیمات درخواست ها - 5- 3-3

  .را تنظیم کنید هادرخواستباید  Slaveهاي ماژولبراي برقراري ارتباط با 

 Number Request :حداکثر (هاي دستگاه تعیین تعداد درخواست

 )درخواست 64

 Total Quantity : رجیسترهايِ بافر کل به ازاي همه تعداد

 )باشدرجیستر می 1024حداکثر (ها درخواست

 Largeشود  1024بزرگتر از صورتی که تعداد بافر کل در -

Quantity  شودقرمز میکه به نشانه خطا در تنظیمات. 

 Slave Add:  آدرس دستگاهSlave  در شبکهModBus-RTU 

 Start Add:  براي خواندن از دستگاه آدرس شروع برايSlave 

 Quantity: تعداد مورد نظر براي خواندن از آدرس شروع 

 Function:  انتخاب نوع دستورModBus  

 Condition: شرط اجراي درخواست 

 Data Prt.:  شمارهRead Buffer  به ازاي هر درخواست را نمایش

 .این پارامتر براي انجام ثبت داده کاربرد دارد .دهدمی

  

  تنظیمات ثبت داده - 6- 3-3

  .مربوط به ثبت اطلاعات را تنظیم نمایید توانید پارامترهايدر این صفحه می

 Data Type :این . (شوداي که نمونه برداري میتعیین فرمت داده

 )پارامتر براي هر داده باید تنظیم شود

 Address: این آدرس را . شوداي که نمونه برداري میتعیین آدرس داده

هاي رجیستري دستگاه که در انتهاي این توان از جدول آدرسمی

این (.استفاده کرد Data Ptr. 6راهنما آورده شده استفاده کرد و یا از 

 )پارامتر براي هر داده باید تنظیم شود

 Point :شوداي که نمونه برداري میتعیین تعداد نقطه اعشار براي داده .

 )باید تنظیم شوداین پارامتر براي هر داده (

 Universal Setting: براي ثبت  در این قسمت تنظیمات عمومی

 :اطلاعات را انجام دهید

 Sample Size :از آنها نمونه برداري شود بایدهایی که تعداد داده. 

 Sampling Type : تریگري/ زمانی (تعیین نوع نمونه برداري( 

 Time of Sample (sec) : برداري براي نوع زمانیتعیین فواصل نمونه 

 Trigger Bit :تعیین بیت تریگر براي نوع تریگري 

 Separator :تعیین کاراکتر جدا کننده در فایل ذخیره شده 

                                                                            
6 Data Ptr. تر در صفحه پیشRead Buffer  وRequest توضیح داده شده است. 
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 Output File :تواند به صورت فایل خروجی می.txt  و یا.csv فایل متنی و یا اکسل. (باشد( 

 Save Type : خیره کردن فایل روي ذتعیین زمانMMC  

  

  :مراحل به شرح زیر است. نها را به دستگاه انتقال دادآاز انجام تنظیمات درخواست و تنظیمات ثبت داده، باید بعد 

 .پروژه مورد نظر براي انتقال به دستگاه را باز کنید و در صورت نیاز تغییرات مورد نظر را در آن اعمال نمایید - 1

 .را انتخاب نمایید Downloadگزینه  Settingاز منوي  - 2

  .در این مرحله منتظر بمانید تا فایل تنظیمات به دستگاه انتقال داده شود - 3

  

  .در صورتی که عملیات با موفقیت انجام شود پیغام زیر را مشاهده خواهید کرد - 4

  

  :براي دریافت و مشاهده فایل تنظیمات داخل دستگاه به روش زیر عمل کنید

 .را انتخاب نمایید uploadگزینه  Settingاز منوي  - 1

  .در این مرحله منتظر بمانید تا فایل تنظیمات از دستگاه دریافت شود - 2

  

  .در صورتی که عملیات با موفقیت انجام شود پیغام زیر را مشاهده خواهید کرد - 3

  

  

  آپلود فایل - 7- 3-3

هاي ثبت داده براي دریافت فایل.  شوندروي دستگاه ذخیره میهاي نمونه برداري شده داخل کارت حافظه نصب شده با توجه به تنظیمات ثبت داده، فایل

  .از دستگاه به روش زیر عمل کنید
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  .را انتخاب کنید Upload Fileگزینه  Loggerاز منوي  - 1

  .را بزنید Okکرده و شود در قسمت مربوطه شماره فایل مورد نظر را با توجه به لیست ارائه شده وارد اي که باز میدر پنجره - 2

  

 .در این مرحله باید منتظر بمانید تا عملیات دریافت به پایان برسد - 3

  .شودبعد از دریافت فایل به طور کامل، اطلاعات آن در جدول نمایش داده می - 4

  

 Save:  براي ذخیره اطلاعات در هارددیسک کامپیوتر از کلیدSave وارد کنیدشود مسیر و نام فایل را اي که باز میدر پنجره. استفاده نمایید.  
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 Open: براي باز کردن فایلی که روي هارددیسک قرار دارد از این گزینه استفاده نمایید . 

  

3-3 -8- About  

  .باشدافزار و دستگاه متصل به آن قابل مشاهده میدر این پنجره اطلاعات مربوط به نرم

  

  استفاده از دستگاه - 3-9

 دستگاه را در مکان مناسب روي دیوار ببندید . 

 ها و کانکتورهاي دستگاه را پس از سیم بندي به دستگاه وصل کنیدتمامی کابل . 

  پس از نصب و اجراي نرم افزار مربوطه که در (تغذیه دستگاه را وصل کنید و ارتباط سریال را با کامپیوتر چک کنیدCD همراه دستگاه است .(

 . باشد... ، PLC ،HMI ،Indicatorتواند با کامپیوتر، ارتباط سریال می

  وارد پنجرهSetting شده و در صورت نیاز تنظیمات لازم را اعمال کنید. 

 گیري شده توسط دستگاه را در صفحه مربوطه مشاهده نماییدتوانید پارامترهاي اندازهدر این مرحله شما می.  

دیگري به کنترل پارامترهاي دستگاه بپردازیم باید ابتدا توسط نرم افزار همراه  و یا از طریق نرم افزار... و  PLCدر صورتی که ما بخواهیم از طریق  :نکته

 .    متصل کنیم... و یا  PLCدستگاه، تنظیمات آن را انجام دهیم و سپس دستگاه را به 
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  بخش چهارم -4

  افزاري کنترل دستگاه از طریق نرم یا و PLC با ارتباط - 4-1

و یا هر دستگاه دیگري ارتباط دهیم باید با برخی از رجیسترها و پارامترهاي داخلی دستگاه آشنا باشیم و   PLCزمانی که ما بخواهیم دستگاه را با  

  .آشنا باشیم  Modbusهمچنین باید مختصري راجع به پروتکل 

  تنظیم پارامترهاي دستگاه
A. پارامترهاي مشخصه دستگاه 

B. ساعت و تاریخ 

C. اده ثبت د 

D. پارامترهاي ارتباط سریال پورت اول 

E. پارامترهاي ارتباط سریال پورت دوم 

F. پارامترهاي ورودي دیجیتال  

G. هاي دستگاهپارامترهاي مقایسه کننده  

H. دستورات 

 

  شرح پارامترهاي دستگاه - 4-2

  پارامترهاي مشخصه دستگاه - 1- 4-2

  : این پارامترها عبارتند از. باشدتغییر میشود و غیر قابل مقدار این متغییرها در کارخانه تنظیم می

 ID )مشخصه این دستگاه ): مشخصه دستگاهTM-1910 باشدمی.  

 HW & SW Version :باشدنسخه سخت افزار و نرم افزار دستگاه می . 

  

  ساعت و تاریخ    -2- 4-2

 ساعت جاري دستگاه -

 نوع تاریخ دستگاه -

 تاریخ جاري دستگاه  -

 تنظیم ساعت و تاریخ -

 
 ساعت جاري دستگاه -1

هاي رجیستري ساعت، دقیقه و ثانیه هر کدام در یک آدرس جداگانه قرار دارند که در جدول آدرس. باشداین پارامتر نشان دهنده ساعت جاري دستگاه می

  .دستگاه به آن اشاره شده است

 نوع تاریخ دستگاه -2

با انتخاب نوع تاریخ به صورت شمسی و یا میلادي، تنظیمات و عملکرد دستگاه  .تاریخ دستگاه به دو صورت شمسی و میلادي در نظر گرفته شده است

  :تاریخ معتبر براي این دستگاه به صورت زیر است .متناسب با آن نوع انجام خواهند شد

  11/10/1378 ~ 10/10/1478: شمسی

  31/12/2099 ~ 1/1/2000     :میلادي
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 تاریخ جاري دستگاه -3

توانید اید میبدون توجه به اینکه نوع تاریخ را چگونه تنظیم کرده. باشددستگاه به دو صورت شمسی و میلادي در دسترس میهمانطور که ذکر شد تاریخ 

 .تاریخ شمسی و میلادي دستگاه که متناظر با یکدیگر هستند را مشاهده نمایید

 
  تنظیم ساعت و تاریخ -4

توان این کار می "تنظیم تاریخ "و  "تنظیم ساعت"ت و تاریخ مورد نظر و اجراي دستورات براي براي تنظیم ساعت و تاریخ دستگاه تنها با وارد کردن ساع

  .شودتنظیم تاریخ و ساعت با دو دستور جداگانه انجام می. را انجام داد

  . براي وارد کردن تاریخ براي تنطیم به نوع تاریخ تنظیمی دستگاه توجه کنید :تذکر

 

 ثبت داده  -3- 4-2

 هادادهتعداد  -

 کاراکتر جدا کننده در فایل -

 نوع نمونه برداري -

 نوع فایل خروجی -

 نوع ذخیره سازي -

 تنظیمات مربوط به هر داده -

 

 هاتعداد داده -1

تعداد باید با توجه به این . خواهید از آنها نمونه برداري شود را تعیین کنیدهایی را که میبراي شروع نمونه برداري اولین قدم این است که تعداد داده

  .را انجام دهید "تنظیمات مربوط به هر داده"

  

 کاراکتر جدا کننده در فایل -2

در این دستگاه چند کاراکتر معمول به صورت پیش فرض در نظر . شودبراي جدا کردن نمونه هر داده از داده بعدي از یک کاراکترجدا کننده استفاده می

در صورتی که کارکتر دیگري غیر از این موارد مورد نظر باشد کافی است که کد اسکی معادل آن را در . یدتوانید از آنها استفاده کنگرفته شده که می

  .متغییر مربط به جداکننده وارد نمایید

Symbol  مقدار  کاراکتر جدا کننده  
"      " Tab  0 

":"  Semicolon  1 

","  Comma  2  
" "  Space 3 

 

 نوع نمونه برداري -3

  . تواند انجام شوددو صورت زمانی و یا تریگري میثبت اطلاعات به 

 باشداین پارامتر بر حسب ثانیه می. در صورتی که نوع زمانی را انتخاب کرده باشید باید فواصل زمانی بین هر دو نمونه را مشخص کنید :زمانی. 
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 براي تعیین بیت . اي نمونه برداري را مشخص نماییددر صورتی که نوع تریگري را انتخاب کرده باشید باید بیت تریگر مورد نظر بر :تریگري

 : براي نوع تریگري سه وضعیت وجود دارد. هاي بیتی دستگاه استفاده کنیدتوانید از جدول آدرسمورد نظر خود می

- Trigger   (off       on) 

- Trigger   (off        on) 

- Trigger   (off    on) 

 
 نوع فایل خروجی -4

  .باشد) csv.(و یا فایل اکسل ) txt.(تواند در دو فرمت فایل متنی فایل خروجی می

 نوع ذخیره سازي  -5

ذخیره کردن فایل روي کارت حافظه به روش هاي زیر زمان . باشدبراي تعیین زمان ذخیره سازي فایل قبلی و ایجاد فایل جدید می Save Typeپارامتر 

  :امکان پذیر است

  نوع ذخیره سازي  مقدار
0  Every day at 00:00 
1  Every 12 hour (00:00, 12:00) 

2  Every 8 hour (00:00, 8:00, 16:00) 
  

 تنظیمات مربوط به هر داده - 6

هاي تعداد رقم) 3آدرس داده ) 2فرمت داده ) 1: این تنظیمات عبارت است از. بعد از انجام تنظیمات عمومی باید تنظیمات خاص هر داده را انجام دهید

  .اعشار

 .فرمت داده را با توجه به جدول زیر وارد کنید

  فرمت داده  Log Formatمقدار 
0XC0  Signed Long 
0xA0  Signed Int 
0x90  Char Signed  
0x80  Float 
0x40  Unsigned Long 
0x20  Unsigned Int 
0x10  Unsigned Char 

  

  )است 1000بر پایه  Read Bufferهاي آدرس(باشد  Read Bufferتواند آدرس مدباس پارامترهاي دستگاه و یا آدرس آدرس داده می

  

  پورت اول پارامترهاي ارتباط سریال -4- 4-2

نرخ سریال، آدرس دستگاه براي برقراري این ارتباط مقدار پارامترهاي . شوداز طریق پورت سریال انجام می PLCیا  HMIارتباط ماژول با کامپیوتر یا 

بوده و برابر است با  defaultلازم به ذکر است، تنظیمات این پورت پس از روشن شدن دستگاه به صورت  .و پریتی باید بطور صحیح انتخاب شوند

)Parity=none , BaudRate=9600 , Add=250.(  

نشود به صورت اتوماتیک تنظیمات دستگاه با تنظیمات ذخیره شده توسط شما برقرار ) default(ثانیه ارتباط سریال با تنظیمات فوق  5اگر به مدت 

  .شود که در این حالت دستگاه قابلیت شبکه شدن را داردبارگذاري می
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1- Address:   در پروتکل. باشدمقدار این پارامتر مشخص کننده آدرس دستگاه می Modbus  صفر، آدرس  آدرس. معتبر هستند 247تا  1هاي آدرس

 .است  slaveهاي عمومی تمام دستگاه

2- Baudrate: 38400 هاي پشتیبانی شدهفرکانس. کندنرخ پورت سریال را مشخص می b/s , 19200 b/s , 9600 b/s , 4800 b/s , 2400 b/s , 57600 b/s 

  .باشدمی

3- Parity: هاي پشتیبانی شده توسط دستگاه پریتnone, odd , even  

 .باشدمی

(Parity = none,            Stop bit = 2)   
(Parity = even – odd, Stop bit = 1)   
-در صورت فراموشی هر کدام از پارامترها بالا ارتباط سریال برقرار نمی

 TM Settingدر شاخه  All Deviceافزار از نرمبراي رفع این مشکل . شود

دستگاه را ریست و افزار را باز کنید به این صورت که نرم. استفاده نمایید

  ).دستگاه را خاموش و روشن کنید(نمائید 

 Software(در پنجره باز شده تنظیمات پورت سریال را انجام دهید 

Setting ( در این تنظیمات دو مد پیش بینی شده است)Manual, Auto .(

 Address=250 , Baud Rate=9600: تنظیمات برابر است با Autoدر حالت 

, Parity=none  و در حالتManual  این تنظیمات بصورت دستی قابل

  . قرار دهید Autoمد را در حالت  .تغییر است

  

  

  

توانید پارامترهاي پورت سریال را مشاهده کرده و با انتخاب منوي مربوطه می. افزار دستگاه باز شودرا بزنید تا نرم Connectبعد از شناسایی دستگاه کلید 

  .تغییر دهید

  

  پورت دوم ارامترهاي ارتباط سریالپ - 5- 4-2

که قابلیت شبکه شدن را  Slaveهاي در دسترس است و براي وصل کردن سایر دستگاه ModBus-RTU Masterپورت دوم در این دستگاه به صورت 

لازم به ذکر است،  .بطور صحیح انتخاب شوند براي برقراري این ارتباط مقدار پارامترهاي نرخ سریال و پریتی باید. گیردداشته باشند مورد استفاده قرار می

  ).Parity=none , BaudRate=9600 , Add=250(بوده و برابر است با  defaultتنظیمات این پورت پس از روشن شدن دستگاه به صورت 

دستگاه با تنظیمات ذخیره شده توسط شما برقرار نشود به صورت اتوماتیک تنظیمات ) default(ثانیه ارتباط سریال با تنظیمات فوق  5اگر به مدت 

  .دهدهاي وصل شده به پورت دوم سرویس میبه دستگاه Masterشود که در این حالت دستگاه به صورت بارگذاري می

1- Baudrate: 38400 هاي پشتیبانی شدهفرکانس. کندنرخ پورت سریال را مشخص می b/s , 19200 b/s , 9600 b/s , 4800 b/s , 2400 b/s , 

57600 b/s باشدمی.  

2- Parity: هاي پشتیبانی شده توسط دستگاه پریتnone, odd , even  باشدمی. 

(Parity = none,            Stop bit = 2)   
(Parity = even – odd, Stop bit = 1)    
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 پارامترهاي ورودي دیجیتال - 6- 4-2

 هاي وضعیت ورودي)Input(  

  هاوروديوضعیت لبه بالا رونده  

 هاوضعیت لبه پایین رونده ورودي  

  فیلتر ورودي)Filter Input(  

 

  : )Input( وضعیت ورودي -1
کلید، براي  مکانیکی هايبراي حذف نویز و اثرات لرزش .دباشفقط قابل خواندن می مقدار این متغیر. دشوذخیره می در این متغیر وضعیت ورودي

  . ورودي فیلتر در نظر گرفته شده است

 وضعیت لبه بالا رونده ورودي -2

  :براي لبه بالا رونده دو نوع نمایش داریم

 . دهدبه ازاي هر لبه بالا رونده ورودي دیجیتال مقدار این پارامتر تغییر وضعیت می -

آنرا صفر کرد تا بتواند لبه ... و  PC ،PLC ،HMIشود که باید توسط برنامه به ازاي هر لبه بالا رونده در یک رجیستر دیگر بیت مربوطه یک می -

 .بالا رونده بعدي را نمایش دهد

 
 وضعیت لبه پایین رونده ورودي -3

  :براي لبه پایین رونده دو نوع نمایش داریم

 . دهدبه ازاي هر لبه پایین رونده ورودي دیجیتال مقدار این پارامتر تغییر وضعیت می -

آنرا صفر کرد تا بتواند ... و  PC ،PLC ،HMIشود که باید توسط برنامه گر بیت مربوطه یک میبه ازاي هر لبه پایین رونده در یک رجیستر دی -

 .لبه پایین رونده بعدي را نمایش دهد

 
 :بر حسب هرتز )Filter Input(فیلتر ورودي  -4

 . باشدمی HZواحد این پارامتر . براي حذف نویز لرزش کلیدهاي مکانیکی براي ورودي فیلتر در نظر گرفته شده است

 
  

  پارامترهاي مقایسه کننده ها - 7- 4-2

  :مقایسه کننده سفارشی در نظر گرفته شده است 16 در این دستگاه

 8  مقایسه کننده از نوعFloat 

 8  مقایسه کننده از نوعWord  

توانید نتیجه حاصل از مقایسه را مقایسه کننده میبا تعیین ورودي و حد بالا و پایین براي . باشدهاي سفارشی قابل تنظیم میورودي این مقایسه کننده

  .هاي سفارشی در شکل روبه رو نشان داده شده استبلوك دیاگرام مقایسه کننده. هاي مربوطه مشاهده کرده و از آنها استفاده نماییدروي بیت

  :پارامترهاي مربوطه
 هاورودي مقایسه کننده 

 ها حد بالا و پایین مقایسه کننده)Setpointها( 
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 ها بازه نوسان مقایسه کننده)Hysteresis( 

  هاکنندهوضعیت مقایسه 

 

a( هاورودي مقایسه کننده 

. مربوط به هر مقایسه کننده را تنظیم نمایید Selectorها براي تعیین ورودي مقایسه کننده. هاي سفارشی باید ورودي آن را تنظیم کنیددر مقایسه کننده

  :در جدول زیر هر کد و ورودي معادل آن آورده شده است. ها باید یک کد وارد نماییدبراي انتخاب هر یک از ورودي

  فرمان  کد
 (Value1)مقدار گرفتن از پورت سریال  0

 (Value2)مقدار گرفتن از پورت سریال   1

 (Value3)مقدار گرفتن از پورت سریال  2

 (Value4)مقدار گرفتن از پورت سریال  3

 (Value5)مقدار گرفتن از پورت سریال  4

 (Value6)مقدار گرفتن از پورت سریال  5

 (Value7)مقدار گرفتن از پورت سریال  6

 (Value8)مقدار گرفتن از پورت سریال  7

 
b( ها حد بالا و پایین مقایسه کننده)Setpointها( 

مقایسه به دو . دهندکنند و نتیجه را در بیت مربوط به همان مقایسه کننده قرار میمقایسه می  Set Lowو  Set Highها مقدار ورودي را با مقایسه کننده

  :نحوه هر نوع مقایسه به صورت شکل زیر است. شودصورت وابسته و باندي انجام می

  

  

c(  ها کنندهبازه نوسان مقایسه)Hysteresis( 

  .کندنتیجه مقایسه حول مقدار حد بالا و حد پایین متناسب با مقدار هیسترزیس عمل میهاي باندي در مقایسه کننده

 
d(  هاکنندهوضعیت مقایسه 

نتیجه هر مقایسه به دو صورت مستقیم و معکوس محاسبه  .گیردهمانطور که در بالا اشاره شد نتیجه مقایسه در بیت مربوط به هر مقایسه کننده قرار می

  .هاي بیتی مشاهده نماییدتوانید در جدول آدرسها را میآدرس این بیت .گیردشده و در دسترس قرار می
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 دستورات    -8- 4-2

- فرمان تواندستورالعمل می دن به رجیستربا مقدار دا. توان از رجیستر دستور العمل استفاده کردبراي انجام یک عملیلات خاص و تعریف شده می

. را انجام داد... و  پایین بالا و set pointتوان عملیاتی از قبیل تعیین مقدار هایی تعبیه شده که میها فرماندر این دستگاه .کرددستگاه صادر  بهرا  ها

  :زیر آمده استلیست دستورات در . شوندها اعمال میدستورات عمومی به صورت کلی روي همه بخش

    

  دستور توضیح  بخش مربوطه

  عمومی

  10  .شوددستگاه ریست می

  .شودذخیره می EEPRAMدر حافظه ماندنی  RAMمحتویات حافظه 

  .بعد از عوض کردن مقدار هر پارامتر براي ذخیره آن باید از این دستور استفاده نماییم *
20  

 30  مقادیر اولیه کارخانهتمامی پارامترها و تنظیمات دستگاه به  بازگشت

  ورودي دیجیتال

 EEPRAM  1537در حافظه ماندنی ذخیره تنظیمات ورودي دیجیتال 

 1389  مقادیر اولیه کارخانهبه  بازگشت تنظیمات  ورودي دیجیتال

 1540  هاي دیجیتالریست کردن کانتر ورودي

هاي مقایسه کننده

  سفارشی

 EEPRAM  512در حافظه ماندنی ها مقایسه کنندهذخیره تنظیمات 

 513  مقادیر اولیه کارخانهبه ها مقایسه کنندهبازگشت تنظیمات 

 Word  514نوع هاي مقایسه کننده Setpointمقادیر  بازگشت

 Float 515هاي نوع مقایسه کننده Setpointمقادیر  بازگشت

  پورت سریال

 EEPRAM  1280در حافظه ماندنی  پورت سریال ذخیره تنظیمات

 1281  مقادیر اولیه کارخانهبه  پورت سریال بازگشت تنظیمات

 ASCII Mode(  1282(  براي آپلود کردن اطلاعات درون کارت حافظه اولتغییر مد ارتباطی پورت 

 ModBus RTU Slave 1283بازگشت به براي  اولتغییر مد ارتباطی پورت 

  ساعت و تاریخ
 770  تنظیم ساعت

 771  تنظیم تاریخ
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 جدول آدرس هاي دستگاه - 4-3

  آدرس متغییرهاي بیتی - 1- 4-3

 :آدرس متغییرهاي بیتی مطابق جدول زیر است

 Address ردیف
( Decimal ) Coil Remark Read 

Write Description 

1 0001 (0000) Always Reset 

System Bits R 

  .این بیت همیشه صفر است
2 0002 (0001) Always Set این بیت همیشه یک است. 
3 0003 (0002) 100ms 

 

4 0004 (0003) 200ms 
5 0005 (0004) 300ms 
6 0006 (0005) 400ms 
7 0007 (0006) 500ms 
8 0008 (0007) 600ms 
9 0009 (0008) 700ms 
10 0010 (0009) 800ms 
11 0011 (0010) 900ms 
12 0012 (0011) 1000ms 

13 0013 (0012) 
~0016 (0015) Reserved رزرو 

 
14  0017 (0016) Input 0 

 R 

  ورودي دیجیتال  وضعیت
15 0018 (0017) 

~0024 (0023) Reserved رزرو 

16 0025 (0024) Rising Input 
 وروديلبه بالا رونده وضعیت 

 .دهدهاي دیجیتال این بیت تغییر وضعیت میبه ازاي هر لبه بالا رونده در وردي

17 0026 (0025) 
~0032 (0031) Reserved رزرو 

18 0033 (0032) Falling Input 
  وروديلبه پایین رونده وضعیت 

 .دهدهاي دیجیتال این بیت تغییر وضعیت میبه ازاي هر لبه پایین رونده در وردي

19 0034 (0033) 
~ 0040 (0039) Reserved رزرو 

 
20 0065 (0064) 

~ 0040 (0071) Comparator Float 
Dependent 

Compare  

R  

21 0073 (0072) 
~ 0080 (0079) 

Comparator Float 
(Reverse) 

22 0081 (0080) 
~ 0088 (0087) Comparator Word 

23 0089 (0088) 
~ 0096 (0095) 

Comparator Word 
(Reverse) 

24  0097 (0096) 
~ 0104 (0103) Band Comparator Float 

Band 

Compare  
25  0105 (0104) 

~ 0112 (0111) 
Band Comparator Float 

(Reverse) 
26  0113 (0112) 

~ 0120 (0119) Comparator Word Band 

27  0121 (0120) 
~ 0128 (0127) 

Band Comparator Word 
(Reverse) 

 
28 0129 (0128) 

~ 0256 (0255) Reserved   R  رزرو 

29  0129 (0128) 
~ 0256 (0255) Free   R 

W قابل نوشتن هستندها این بیت. 
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  آدرس متغییرهاي رجیستري دستگاه -2- 4-3

  :آدرس متغییرهاي رجیستر دستگاه مطابق جدول زیر است

Address 
(Decimal) Register Name Type Read 

Write Description 

40001 (0000) Device ID Int  R مشخصه دستگاه 
40002 (0001) Name  Factory Int R نام شرکت سازنده در این رجیستر می باشد. 
40006 (0005) Hard Version Float R نسخه سخت افزار در این رجیستر می باشد. 
40008 (0007) Soft Version Float R  این رجیستر می باشدنسخه نرم افزار در. 
40010 (0009) Serial Int[8] R شماره سریال دستگاه در این رجیستر می باشد. 

  پارامترهاي ساعت و تاریخ دستگاه
40031 (0030) Hour Int R ساعت  
40032 (0031) Minute Int R دقیقه  
40033 (0032) Second Int R ثانیه  
40034 (0033) Day Milady Int R  میلاديروز  
40035 (0034) Month Milady Int R ماه میلادي  
40036 (0035) Year Milady Int R سال میلادي  
40037 (0036) Day Shamsy Int R روز شمسی  
40038 (0037) Month Shamsy Int R ماه شمسی  
40039 (0038) Year Shamsy Int R سال شمسی  
40040 (0039) Week Day  Int R روز هفته 

  هاپارامترهاي درخواست
40041 (0040) 
~40072 (0071) Error[64] Byte[64] R 

هستند، هر رجیستر خطاي دو درخواست را  Byteبا توجه به اینکه خطاها به صورت (پیغام خطا در اجراي هر درخواست 
 .)دهدنشان می

  پارامترهاي ورودي دیجیتال
40131 (0130) Status input Int R  دیجیتال وروديوضعیت  
40122 (0131) Status  DI Rising Toggle Int R  دیجیتال وروديلبه بالارونده وضعیت 
40133 (0132) Status  DI Rising Int R  دیجیتال به صورت  وروديلبه بالارونده وضعیتLatch  

40134 (0133) Status  DI Failing 
Toggle Int R  دیجیتال وروديلبه پایین ارونده وضعیت 

40135 (0134) Status  DI Failing Int R  دیجیتال به صورت  وروديلبه پایین رونده وضعیتLatch  
  هاوضعیت ورودي دیجیتال و مقایسه کننده

40141 (0140) System Bit Int R هاي سیستمی دستگاهبیت  
40145 (0144) Comparing Float Int R  وضعیت مقایسه کنندهFloat  مستقیم و معکوس)Byte  پایین نتیجه مستقیم وByte بالا نتیجه معکوس(  
40146 (0145) Comparing Word Int R  وضعیت مقایسه کنندهWord  مستقیم و معکوس)Byte  پایین نتیجه مستقیم وByte بالا نتیجه معکوس(  
40147 (0146) Comparing Band Float Int R  وضعیت مقایسه کننده بانديFloat  مستقیم و معکوس)Byte  پایین نتیجه مستقیم وByte بالا نتیجه معکوس(  
40148 (0147) Comparing Band Word Int R  وضعیت مقایسه کننده بانديWord  مستقیم و معکوس)Byte  پایین نتیجه مستقیم وByte بالا نتیجه معکوس(  
40156 (0155) Free Int R آزاد به صورت رجیستريهاي خواندن و نوشتن بیت  

  پارامترهاي مربوط به ارتباط سریال

40161 (0160)  Address Port 1 Int  R-W 
  .کندآدرس دستگاه در شبکه را مشخص میکه  پورت اول جهت ذخیره آدرس در ارتباط سریال

  باشدها میآدرس یک آدرس عمومی همه دستگاه. باشدمی 247تا  1هاي معتبر از آدرس

40162 (0161)  Baud Rate Port 1 Int  R-W 

  پورت اول جهت ذخیره نرخ ارسال در ارتباط سریال

6 5 4 3 2 1 Value 
57600b/s  38400b/s 19200b/s 9600b/s 4800b/s 2400b/s Baud 

Rate   

40163 (0162)  Parity Port 1 Int  R-W 

  اول پریتی پورت سریال
Parity Byte high 
None 
Even  
Odd 

Default – 0 
1 
2   
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40166 (0165)  Baud Rate Port 2 Int  R-W 

  پورت دوم جهت ذخیره نرخ ارسال در ارتباط سریال

6 5 4 3 2 1 Value 
57600b/s  38400b/s 19200b/s 9600b/s 4800b/s 2400b/s Baud 

Rate   

40167 (0166)  Parity Port 2 Int  R-W 

  دوم پریتی پورت سریال
Parity Byte high 
None 
Even  
Odd 

Default – 0 
1 
2   

40170 (0170) INSTRUCTION Int  R-W 
  رجیستر دستورالعمل

براي این دستگاه در بخش چهارم   مقادیر معتبر .کنیمرا براي دستگاه صادر می هابا مقدار دادن به این رجیستر فرمان
  .قسمت دستورات آورده شده است

40174 (0173) Time out Int  R-W  زمان انتظار براي دریافت پاسخ از ماژولSlave  

40175 (0174) Request Time Int  R-W هافاصله زمانی بین ارسال درخواست  

  تنظیمات وردي دیجیتال
40178 (0177) Filter Digital in Int  R-W فیلتر ورودي دیجیتال 

40179 (0178) DI Rising Int  R-W 
-می Setاین رجیستر به صورت ماندگار است و با هر لبه بالا رونده . وضعیت لبه بالا رونده ورودي دیجیتال

  .نمایید Resetشده را  Setبراي تشخیص لبه بعدي باید بیت . شود

40180 (0179) DI Falling Int  R-W 
 Setاین رجیستر به صورت ماندگار است و با هر لبه پایین رونده . دیجیتال وضعیت لبه پایین رونده ورودي

  .نمایید Resetشده را  Setبراي تشخیص لبه بعدي باید بیت . شودمی
  تنظیمات ساعت و تاریخ

40181 (0180) Hour Set Int  R-W تنظیم ساعت  
40182 (0181) Minute Set Int  R-W تنظیم دقیقه  
40183 (0182) Second Set Int  R-W تنظیم ثانیه  
40184 (0183) Day Set Int  R-W تنظیم روز  
40185 (0184) Month Set Int  R-W تنظیم ماه  
40186 (0185) Year Set Int  R-W تنظیم سال  
40187 (0186) Milady/Shamsy Int  R-W  شمسی/ میلادي (نوع تقویم دستگاه(  

  تنظیمات ثبت داده
40214 (0214) Enable Sampling Int R-W غیر فعال کردن عملیات ثبت داده/فعال  

  هاتنظیمات مقایسه کننده
40577 (0248) Selector Compare Float Int[8] R-W هاي ورودي مقایسه کننده انتخاب گرFloat  
40693 (0256) Direct Value Float Float[8] R-W هاي نوع مقدار دهی مستقیم ورودي مقایسه کنندهFloat  )مقدار دادن از طریق پورت سریال(  
40617 (0272) Hysteresis Float Cmp  Float[8] R-W هاي بازه نوسان براي مقایسه کنندهFloat  
40617 (0288) Set High Float Cmp Float[8] R-W هاي مقایسه کننده حد بالايFloat  
40633 (0304) Set Low Float Cmp Float[8] R-W هاي مقایسه کننده حد پایینFloat  
40685 (0320) Selector Compare Word Int[8] R-W هاي ورودي مقایسه کننده انتخاب گرWord  
40609 (0328) Direct Value Word Signed  Int[8] R-W هاي نوع مقدار دهی مستقیم ورودي مقایسه کنندهWord )مقدار دادن از طریق پورت سریال(  
40617 (0336) Hysteresis Word Cmp  Signed  Int[8] R-W هاي بازه نوسان براي مقایسه کنندهWord  
40649 (0344) Set High Word Cmp Signed  Int[8] R-W هاي مقایسه کننده حد بالايWord  
40657 (0352) Set Low Word Cmp Signed Int[8] R-W هاي مقایسه کننده حد پایینWord  
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   Modbusمختصري راجع به پروتکل - 4-4

روش تبادل . وجود دارد   Slaveو چندین   Masterیک Busشود، در هر دو سیمه روي پورت سریال استفاده می  Busدر این پروتکل از یک  

  .پاسخ است که کدهاي درخواست اصلی به شرح زیراست اطلاعات بصورت درخواست و

Read  Holding  Register 03    Read  Coils 01  

Read  Input  Register  04    Read  discrete  InPuts  02  

Write  Single  Register  06    Write  Single  Coil  05  

Write  Multiple  Register  16    Write  Multiple  Coils  15  

 
 

  : مثال
 .کنیمبراي دستگاه ارسال می PLCبخوانیم، براي این کار فریم زیر را توسط  PLC را توسط این پروتکل و از طریق  (0020) 40021خواهیم آدرس می

  
Slave Addreee : آدرس دستگاه  

Function :کد درخواست که از جدول فوق استفاده شده است.   

Starting Address  : 0020آدرس شروع محل خواندن که مربوط به آدرس رجیسترهاي داخلی دستگاه است، در اینجا آدرسDecimal  :  0014Hex است .  

Number of Register Hi : پارامتر با فرمت  1تعداد رجیسترهاي مورد نظر که در اینجا تعدادFloat  0002رجیستر مدنظر است    2یعنیDecimal  :  

0002Hex 
CRC16 : کد خطايCRC  

  .شودیارسال م PLCزیر به   Frameپاسخ میدهد   PLCدر حالت پاسخ که دستگاه به 

  
Byte Count :تعداد بایت هاي دیتاي ارسالی است. 

  .کاراکتر کمتر شود   3.5کاراکتر بیشتر و فاصله بین دو فریم نباید از   1.5بایت نباید از  دوفاصله بین : نکته
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  پنجمبخش  - 5

  MMCراهنماي آپلود کردن اطلاعات از  - 1- 5

به  USBیا مبدل  RS485به  RS232و مبدل  Indigo Terminal Emulatorبراي دریافت اطلاعات داخل کارت حافظه نیاز به نرم افزار جانبی 

RS485 این نرم افزار در . داریدCD  محصولات شرکت تیکا در شاخهSoftware قرار دارد .  

  

  آماده کردن ابزار: 1مرحله 
  .دستگاه را توسط مبدل مطابق شکل زیر به کامپیوتر وصل کنید 1 نصب کرده و پورتدر مرحله اول نرم افزار  را 

  
 .کامپیوتر خود را انتخاب کرده و تنظیمات مربوط به ارتباط سریال را به شرح زیر انجام دهید comپورت . را باز کنید Indigo Terminal Emulatorنرم افزار 

- Type Connection = Serial 
- BoudRate  = 57600 
- Parity  = None 
- Date Bit  = 8 
- Stop Bit  = 2 

 
  . که در شکل مشخص شده است را بزنید runکلید 
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مسیر فایل را  openدر پنجره . کلیک کنید Changeشود روي کلید در پنجره اي که باز می. را بزنید Log Date To Fileگزینه  Sessionاز منوي 

در قسمت بالاي سمت راست نرم افزار علامت ذخیره اطلاعات درون . را بزنید OKسپس کلید . را بزنید openیل کلید انتخاب کرده و پس از تعیین نام فا

  .شودفایل نمایش داده می

  
  

  

  انجام عملیات آپلود: 2مرحله 
با . هاي معتبر براي آنها آورده شده استها و جواب در جدول زیر سؤال. شودیکسري سؤال از کاربر پرسیده می، 7تغییر مد دستگاه به اسکیبعد از 

  .را بزنید Enterبراي ارسال کاراکتر باید کلید . شود باید جواب معتبر براي آن را براي دستگاه ارسال کنیدتوجه به اینکه چه سؤالی از کاربر پرسیده می

  جواب معتبر
  سؤال

  کاراکتر  عملکرد

 A, a Please Choose the protocol? A:Ascii , M:Modbus پروتکل اسکی
After 10 sec automatically select Modbus... پروتکل مدباس M, m 

 U, u آپلود فایل

What do you want to do? U:Uploade , D:Delete , M:Modbus  دهددر این ورژن هیچ عملیاتی انجام نمی(پاك کردن فایل(  D, d 

 M, m پروتکل مدباس

)هاي موجود در کارت حافظهتا تعداد فایل 1از (فایل شماره   1~… Enter the file number: 

  

را ارسال کنید پورت در مد اسکی  ”a“و یا  ”A“در صورتی که کاراکتر . شود که پروتکل ارتباطی را انتخاب کنددر اولین ارتباط از کاربر خواسته می

  .را ارسال کنید این پورت به صورت مدباس در اختیار خواهد بود ”m“و یا  ”M“در صورتی که کاراکتر . در اختیار خواهد بود

شود که و بعد از آن از کاربر خواسته می. هاي ذخیره شده در کارت حافظه نمایش داده خواهد شدفهرست فایل ”a“و یا  ”A“با ارسال کاراکتر 

  .را ارسال کنید ”u“و یا  ”U“کاراکتر  MMCبراي آپلود کردن فایل از . عملیات مورد نظر خود را وارد کند

هاي داخل کارت حافظه شماره فایل مورد نظر خود را وارد کرده با توجه به فهرست فایل. خواهد شماره فایل را وارد کنددر این مرحله از کاربر می

  .را بزنید Enterو کلید 
                                                                            

 .به جدول دستورات مراجعه شود 7
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  .شود که عملیات مورد نظر خود را وارد کندپس از اینکه آپلود فایل انجام شد مجدداً از کاربر خواسته می

 .کندپروتکل به مدباس تغییر می ”m“و یا  ”M“در هر مرحله که دستگاه منتظر پاسخ کاربر است با ارسال کاراکتر  -

-ه میهاي داخل کارت حافظه نمایش دادفهرست فایل ”l“و یا  ”L“در هر مرحله که دستگاه منتظر پاسخ کاربر است با ارسال کاراکتر  -

 .شود

  .شودسؤال درخواست پرسیده می ”r“و یا  ”R“در هر مرحله که دستگاه منتظر پاسخ کاربر است با ارسال کاراکتر  -

  .دقت داشته باشید که در هر مرحله که دستگاه در حال ارسال اطلاعات براي کامپیوتر است کاراکتري براي دستگاه ارسال نکنید :1تذکر

، CMDaبه عنوان مثال . (شوددر غیر این صورت دستور نامعتبر شناخنه می. باید ارسال شوند CMDتمامی دستورات جدول فوق با پسوند  :2تذکر

CMDA ،CMDu  براي ارسال شماره فایل، فقط شماره فایل مورد نظر کافی است. ...)و.  

 

  ها تاریخچه ویرایش

  تغییرات  شماره صفحه  شماره نسخه  تاریخ

1/10/92  Ver 1.0  --  اولین نسخه ارائه شده  

 
  .آخرین نسخه این راهنما را از سایت شرکت تیکا دریافت کنید

http://tikaeng.ir/ 

  

  

  


