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  بخش اول
  ModBus سريال ماژول دو ورودي آنالوگ با خروجي

  :معرفي  
قابل  ModBus-RTUاين ماژول ورودي آنالوگ را دريافت كرده كه نوع اين ورودي توسط كاربر قابل تعيين خواهد بود و در خروجي به شكل سريال با پروتكل 

  .خواهد بوددسترسي 
  
  : كانات ما

  رودي و خروجي، رنج و با قابليت تعيين نوع  ورودي انواع سنسورهاي آنالوگ •
I.  جريانيسنسور  
II.  ولتاژي سنسور  

  ) كامپيوتر (يا نرم افزاري  (DIP-SW )تنظيمات به صورت دستي  نامكا •
  اليبراسيون كامكان  •
   RS485 ,RS232 (ModBus – RTU)خروجي سريال  •
  ذخيره سازي كليه پارامترهاي تنظيمي در حافظه  •
  ... , PC , HMI , PLCقابل اتصال به  •
  دهي  دو سيم آدرس BUSامكان شبكه كردن چندين ماژول ورودي روي  •

  
  :استفاده  موارد
  ترانسميترهاي فشار •
 . دارد  ( 0 ~ 5/10V )،  (20mA ~ 0/4 )هر دستگاهي كه خروجي استاندارد  •

  
  : بلوك دياگرام كلي

  
  : محصول  توضيحات

  . تواند ولتاژ يا جريان باشدورودي آنالوگ اين دستگاه مي
- پارامترهاي اندازهها را مانيتور نمود و چندين دستگاه را توسط دو سيم به هم وصل نمود و به صورت شبكه تمام دستگاه توانمي RS485 (ModBus)ط پورت سريال ستو

  . گيري شده آنها را مشاهده نمود
  . نيز استفاده نمود RS232 (ModBus)توان از پورت سريال همچنين به طور همزمان مي

  .افزار انجام دادريال و توسط نرم هاي ستوان توسط يكي از پورتكاليبراسيون را مي، خروجيورودي وتمامي تنظيمات دستگاه از جمله، تعيين نوع ورودي، رنج 
  

  : شرح عملكرد دستگاه 
ورت سريال قابل گيري شده از ورودي سنسور پس از محاسبات و پردازش به ص، بازه ورودي را نيز بايد تعيين كرد و مقدار اندازه( V/ mA )بعد از تعيين نوع ورودي 

  . كند روجي را براي هر كانال تعريفتواند بازه خكه كاربر مي. دسترسي خواهد بود
با روش درخواست و جواب پروتكل  RS485 ,RS232در اين حالت اطلاعات و تنظيمات دستگاه از طريق دو پورت سريال : – ModBusخروجي سريال  

ModBus – RTU قابل دسترسي است .  
  . اشدبمي... دستگاه و IDي دستگاه، اه، خروجي تعريف شده بر، مقدار خوانده شده بعد از كاليبرADCمقدار خام خوانده شده از : اطلاعات قابل خواندن در اين مد شامل

  . باشدرودي و رنج خروجي مي، مشخصات ارتباطي، پارامترهاي كاليبراسيون، نوع و رنج : پارامترهاي تنظيمي شامل
از طريق پروتكل  BUSي در اين حالت هر يك از متغيرهاي اطلاعات و پارامترهاي تنظيمي داراي يك آدرس منحصر به فرد بوده و كاربر با قرار دادن اين آدرس ها رو

ModBus – RTU ها در جدول آمده استليست اين آدرس. كندبه محتواي آنها دسترسي پيدا مي .  
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  : مشخصات فني 

  

 : هيذغت
8 ~ 30VDC   

:  يطابترا  تاصخشم
9600  ابRS232 يطابتراتروپ
:38400Boud Rate~2400  ابRS485 يطابتراتروپ
ModBus-RTU يطابترا تروپ

: گولانآ يدورو
 نايرج اي ژاتلويدورو عون
0 نايرجيريگ هزادنا جنر ~ 20mA
0                                           ژاتلو ~ 5v , 0 – 10v

ينف تاصخشم

 : يطيحم طيارش
10- دركلمع يامد ~ 60◦C                                      
20-يرادهگن يامد ~ 85◦C
30تبوطر ~ 90%

 : هاگتسد داعبا
64 * 52 * 27 mm                                                                                                                           

  
  

  : دياگرام سيم بندي نوعي
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  بخش دوم
  :خطر و احتياط 

a  ( خطر آسيب ديدن دستگاه :  
در غير اينصورت سازنده اين دستگاه نبايستي مسئول مشكلات ناشي از عدم عملكرد صحيح وسيله تلقي . اين وسيله بايستي توسط متخصصان مربوطه نصب گردد ∗

  . گردد
ي و يا اتصال كوتاهي رخ نداده قبل از هر كاري از قطع برق مطمئن شده و سپس شروع به نصب و برقراري اتصالات نمائيد و همواره اتصالات را چك كنيد تا لخت ∗

  .باشد
  .ستقبل از راه اندازي و اعمال ولتاژ به دستگاه درب و پوشش جعبه را چفت كنيد و اطمينان حاصل كنيد كه جعبه محكم درجاي خود قرار گرفته ا ∗
  . همواره دستگاه را با ولتاژ تغذيه نامي راه اندازي كنيد ∗

  : رد زير را كنترل نمائيدموااه گبراي جلوگيري از آسيب ديدگي دست
  . باشدمي 30VDC ~ 8ن بيتغذيه دستگاه *         
   . را براي ورودي آن كانال گذاشته باشيد 10V ~ 0حالت  يابد مگر اينكه جامپر مربوطه به افزايش 5Vنبايد از حداكثر ولتاژ ورودي*         
  . نكند افزايش پيدا 20mAجريان روي ترمينال ورودي از *         

  
  : قبل از استفاده از دستگاه

  . قبل از هر گونه اتصال و نصب دستگاه محتويات اين كتابچه راهنما را بدقت بخوانيد
  . موارد زير را به محض دريافت بسته حاوي ماژول دو ورودي آنالوگ كنترل نماييد

  . بسته بندي جعبه از شرايط مناسبي برخوردار باشد ∗
  . كالا در هنگام حمل و نقل آسيب نديده باشد ∗
  . اوي محصول به همراه ترمينال نصب شده بر روي آن باشدحبسته بندي  ∗
  . در داخل بسته بندي باشد) همين دفترچه ( دستورالعمل استفاده  ∗
∗ CD همراه كه شامل نرم افزار و راهنماي استفاده است . 
  

  :نصب و اتصالات 
a(  نصب :  

گيرد و سپس قسمت پاييني شود كه طريقه جازدن آن بدين صورت است كه ابتدا قسمت بالايي از شيار زير دستگاه روي ريل قرار ميروي ريل نصب مياين دستگاه بر 
   .شوداز شيار زير دستگاه كه يك نگهدارنده است با فشار به سمت پايين جا زده شده و چفت مي

  
b(  اتصالات :  

  :است اتصالات دستگاه مطابق شكل زير

  
  
  
  



     TIKA Engineering Co. (LTD)                                                                شرآت مهندسی تيــــكا 
 

۶ 
 

  
  .)3،4پين (شود سيم بندي مي) 1(تغذيه دستگاه طبق راهنماي شكل :اتصال تغذيه .1

  
  
  

به ماژول و ) 2(كابل رابط همراه دستگاه طبق راهنماي شكل  :)USBكانكتور ( RS232اتصال رابط سريال  .2
 .شودكامپيوتر متصل مي

كامپيوتر را به پورت سريال  DB9به ماژول دو ورودي آنالوگ و كانكتور  USBشود كانكتور ميهمانطور كه در شكل مشاهده 
(Com1) كنيممتصل مي .  

  . است 9600kbpsبرابر  RS485نرخ ارسال ديتا در : نكته 
  

   :)2و1پين ( RS485اتصال رابط سريال  .3
  . نشان داده شده است )3( در شكل RS485اتصال رابط سريال 

  . كنندتبعيت مي ModBus–RTUاز پروتكل  RS485 ,RS232لازم به ذكر است كه رابط سريال : نكته
  

  
  

  )3(شكل 
  
  

- سيم بندي مي) 4( ورودي ها طبق نقشه راهنماي شكل :هااتصال ورودي .4
  . نوع سيم بندي بستگي به نوع سنسور مورد استفاده دارد .شوند

  
  
  
  

توانند به هر كدام از سنسورها مي. قابل دسترسي است تا براي سنسورهايي كه نياز به تغذيه دارند مورد استفاده قرار گيرد VCCها زمين و ترمينال اتصال وروديدر 
  . متصل شوند 2و1هاي كانال

  . را قرار دهيدبسته به خروجي سنسور بايد جامپرهاي مربوط به آنها : نكته 
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  : بخش سوم 
  :راهنماي استفاده از نرم افزار

روي  سپس . همراه دستگاه است را نصب نماييد CD، كه در Panel-Masterپس از انجام اتصالات دستگاه، نرم افزار 
اي كه باز در پنجره. دكنيدابل كليك كرده و آنرا اجرا  TM-1470 ( HMI Panel Master )در پوشه  TM-1470فايل 
در اين حالت بايد ارتباط سريال بين كامپيوتر و . دكليك كني  Runرا انتخاب كرده و روي گزينه  on-lineشود مي

   .در اين حالت بايد پنجره مقابل ظاهر شده و هيچ پيغام خطايي وجود نداشته باشد. دستگاه برقرار شود
  و براي انجام  Settingروي براي انجام تنظيمات  Monitorدر اين پنجره براي نمايش پارامترهاي روي 

را تغيير ) انگليسي / فارسي ( همچنين در اين پنجره مي توان زبان . كليك كنيد calibrationكاليبراسيون روي 
    .داد
A.  Monitor  

  : شونددر اين پنجره پارامترهاي زير مشاهده مي
  مقدار خام خوانده شده  - 
   floatرنج بالا و پايين وارد شده براي آن به صورت مقدار خروجي بر حسب  - 
   Unsigned intمقدار خروجي بر حسب رنج بالا و پايين وارد شده براي آن به صورت  - 
 - ID  دستگاه  

B.  تنظيمات  
   :توانيد پارامترهاي زير را تغيير دهيدميدر اين صفحه 

  پارامتر سريال  .1
I. Address   
II. Baud Rate   
III. Parity   

  پارامترهاي مربوط به ورودي و خروجي  .2
I.  نوع ورودي  

   (V)ولتاژي  - 
  (mA)جريان  - 

II. رنج ورودي  
III.  رنج خروجي  

  . براي كانال مربوطه را قرار دهيد 10V – 0باشد بايد جامپر مربوط به  5Vاگر رنج ورودي بيشتر از : نكته 
  . بعد از اعمال تغييرات بايد كليد دانلود و سپس ريست را بزنيد

C.  كاليبراسيون  
  . شوددر اين صفحه عمل كاليبراسيون انجام مي

  در مرحله اول براي كاليبره كردن ابتدا بايد كانال مورد نظر را از منوي كشويي انتخاب نماييد سپس با وارد كردن 
  . ورودي عمليات كاليبره را انجام دهيد MAXو  MINدو نقطه 

. مرحله بعدي انجام خواهد شد temp1 و زدن y1در  0ارد كردن عدد به كانال مورد نظر و Minبا اعمال ورودي 
ات كاليبراسيون انجام عملي temp2 زدنو  y2در  1024وارد كردن عدد و به كانال مورد نظر  Maxبا اعمال ورودي 

ورودي  Minو بعد  y1=1024ورودي و  Maxابتدا : ( توان اين عمليات را به صورت معكوس انجام دادمي. (شودمي
  ).  y2=0و 
  

  : استفاده از دستگاه
  : ددهيه از دستگاه مراحل زير را انجام براي استفاد

  . مربوطه را قرار دهيد هايجامپر 5Vدر صورت اعمال ورودي از نوع جريان يا ورودي از نوع ولتاژ بالاتر از  – 1
  . دستگاه را روي تابلو و روي ريل ببنديد – 2
  . ها و كانكتورهاي دستگاه را پس از سيم بندي به دستگاه وصل كنيدتمامي كابل -  3
  ) همراه دستگاه است CDپس از نصب و اجراي نرم افزار مربوطه كه در . (تغذيه دستگاه را وصل كرده و ارتباط سريال آن را با كامپيوتر چك كنيد – 4

  . شدبا , Indicator ,HMI ,PLC,…تواند با كامپيوترارتباط سريال مي
  . شده و در صورت نياز تنظيمات لازم را اعمال كنيد Settingوارد پنجره  – 5
  . پارامترهاي اندازه گيري شده را مشاهده نماييد Monitorتوان در پنجره در اين مرحله با اعمال ورودي مي – 6

از طريق نرم افزار ديگري به كنترل پارامترهاي دستگاه بپردازيم بايد ابتدا توسط نرم افزار همراه دستگاه، تنظيمات آنرا ... و يا  PLCدر صورتي كه ما بخواهيم از طريق : نكته 
  . متصل كنيم... و يا  PLCانجام دهيم و سپس دستگاه را به 
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  : بخش چهارم 
  :و يا كنترل دستگاه از طريق نرم افزاري   PLCارتباط با 

و يا هر دستگاه ديگري ارتباط دهيم بايد با برخي از رجيسترها و پارامترهاي داخلي دستگاه آشنا باشيم و همچنين بايد مختصري   PLCزماني كه ما بخواهيم دستگاه را با  
  .آشنا باشيم  Modbusراجع به پروتكل 

  
  : سترها و پارامترهاي دستگاهجير

  پارامترهاي اندازه گيري شده  .1
  پارامترهاي دستگاهتنظيم 
a(  دستگاهمشخصه پارامترهاي  
b( پارامترهاي ارتباط سريال  
c( پارامترهاي كاليبراسيون  
d( پارامترهاي مربوط به نوع ورودي و رنج خروجي  
e( پارامترهاي مربوط به رنج خروجي  
f(  جدولDIP-SW 
g( دستورات 

  
  : شرح پارامترهاي دستگاه 

a. پارامترهاي مشخصه دستگاه  
  : اين پارامترها عبارتند از. باشدشود و غير قابل تغيير ميكارخانه تنظيم ميتعداد اين متغييرها در 

∗ ID )هاي متفاوتي دارندهاي مختلف شناسهدستگاه. (است 1470مشخصه دستگاه دو ورودي آنالوگ مساوي ): مشخصه دستگاه (  
∗ HW & SW Version :باشدنسخه سخت افزار و نرم افزار دستگاه مي .  
∗ Serial Number :باشدشماره سريال دستگاه مي . 

  
b. پارامترهاي ارتباط سريال 

براي برقراري اين ارتباط مقدار پارامترهاي نرخ سريال، آدرس دستگاه و پريتي بايد . شوداز طريق پورت سريال انجام مي PLCيا  HMIارتباط ماژول با كامپيوتر يا 

  .بطور صحيح انتخاب شوند

  .باشدمي ( Add = 1;Baudrate = 9600 ;Parity = none)مقادير پيش فرض كارخانه 

1- Address :در پروتكل. باشدمقدار اين پارامتر مشخص كننده آدرس دستگاه مي Modbus  آدرس صفر، آدرس عمومي . معتبر هستند 247تا  1آدرسهاي

  .است  slaveتمام دستگاههاي 

2- Baud rate :يباني شده توسط دستگاه هاي پشتفركانس. كندنرخ پورت سريال را مشخص ميTM – 1470  38400به صورتbis ,19200bis 9600bis 

,4800bis ,2400bis  57600وbis باشدمي.  

3- Parity :هاي پشتيباني شده توسط دستگاهي پريتnone ,odd ,even  باشدمي. 

قرار دهيد ودستگاه را ريست  OFFرا در وضعيت  SW1براي رفع اين مشكل كليد . شودبالا ارتباط سريال برقرار نمي يدر صورت فراموشي هر كدام از پارامترها - * 

  .شوندتنظيم مي ( Add = 1 , Baud rate = 9600bis , Parity = none)بعد از راه اندازي مجدد، مقدار پارامترها مطابق . نمائيد

  

c. پارامترهاي كاليبراسيون 

به ازاي دو . به اين صورت كه ابتدا كانال مورد نظر را انتخاب كنيد. شودازاي ورودي متفاوت عمل كاليبراسيون انجام ميبه . باشدكاليبراسيون داراي دو مرحله مي

  . y1 = 0 , y2 = 1024قرار دهيد به عنوان مثال  1024و  0را  y2 , y1كاليبراسيون انجام خواهد شد  Maxو  Minنقطه 

  شودرا بزنيد، در اين مرحله عمل كاليبراسيون كامل مي Temp2قرار داده و  Maxرا بزنيد و سپس ورودي را در حالت  Temp1يك بار ورودي را صفر كرده و 

  )را جابه جا مقدار دهي كرد y1 , y2توان يا مي( 
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d.  پارامترهاي مربوط به نوع ورودي و رنج ورودي  
  .رامت بايد به دو صورت نرم افزاري و سخت افزاري انجام شوداين پا. ولتاژي تعيين شود ياجرياني  نوعد از توانمينوع ورودي  ∗

  .را طبق جدول زير مقدار دهي نماييد Type Input ورودي به صورت نر افزاري بايد متغير انتخاب نوع وروديبراي  -1
 نوع ورودي مقدار

 ورودي ولتاژ 1
  ورودي جريان 2

 
و يا ورودي  5Vباشد، براي رنج ورودي ولتاژ بالاتر از مي Max = 10V , Min = 0Vو رنج ورودي ولتاژ  Max = 20 mA , Min = 0 mAرنج ورودي جريان  -2

 . بايد جامپر مربوطه به آن را گذاشته باشيد جرياني

Jumper

١لاناک10V-0یدورورپماج

٢لاناک10V-0یدورورپماج

١لاناک20mA-0یدورورپماج

٢لاناک20mA-0یدورورپماج

  
   رنج خروجيپارامترهاي مربوط به  -3

  .توانيد در بازه مورد نظر خود آن را تعريف كنيدباشد و ميرنج خروجي مستقل از نوع و رنج ورودي مي
 

 DIP-SWجدول .  -4
  تنظيم پارامترهاي ارتباط سريال

Net Work (Address , Parity , Bauderate) 
Add=1 , Bauderate = 9600b/s , Parity = none off 

SW1 پارامترهاي شبكه از حافظهEEPROMخوانده شود. on 
SW2باشدبدون استفاده مي. SW2 

  
  . پيش بيني شده و فعلاً كاربردي ندارد Optionبه عنوان  SW2اما 

  
  دستورات -5

ليست . را انجام داد... توان عملياتي از قبل كاليبراسيون، تعيين نوع در رنج ورودي و رنج خروجي و هايي تعبيه شده كه ميدر دستگاه دو ورودي آنالوگ فرمان
  :دستورات در زير آمده است

   
  دستور توضيح

 Reset شودميResetبا اجراي اين فرمان دستگاه
 Download  شوندذخيره ميEEPRAMدر حافظهRAMبا اجراي اين فرمان محتويات حافظه

 Temp 1 مرحله اول كاليبراسيون
 Temp 2 مرحله دوم كاليبراسيون و انجام آن
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  : جدول آدرسهاي دستگاه 
 Description Read 

Write Data type Register  Address  
 R Unsigned int Device-ID 40001 (0x0000) باشدمي1470 ماژول دو ورودي آنالوگ داراي مشخصهمشخصه دستگاه،

 R  Unsigned int  Name Factory 40002 (0x0001)  باشدنام شركت سازنده در اين رجيستر مي
 R Float Hard Version 40006 (0x0005)  باشدنسخه سخت افزار در اين رجيستر مي

 R Float  Soft Version  40008 (0x0007)  باشدنسخه نرم افزار در اين رجيستر مي
 R Unsigned int[8]  Serial 40010 (0x0009) باشدشماره سريال دستگاه در اين رجيستر مي

 

 R Float Valuech1 40018 (0x0017) كانال يك به ازاي رنج ورودي تعيين شده ADCمقدار خوانده شده
 R Float Valuech2  40020 (0x0019) كانال دو به ازاي رنج ورودي تعيين شده ADCمقدار خوانده شده

 R Float Output1 40028 (0x0027) 1خروجي بر حسب رنج خروجي تعيين شده براي كانال
 R Float Output2  40030 (0x0029) 2خروجي بر حسب رنج خروجي تعيين شده براي كانال

 R signed int Int- Output1 40032 (0x0031)  10* خروجي كانال يك
 R signed int Int- Output2 40033 (0x0032)  10*خروجي كانال دو

 R-W Float[2] Ch1Call  40051 (0x0050) وارد شود1024يا0براي كاليبراسيون كه بايدMaxياMinمقدار
 R-W Unsigned int  Select Ch 40055 (0x0054)  براي انجام كاليبراسيونانتخاب كانال

  انتخاب نوع ورودي
  نوع ورودي  مقدار

  ورودي ولتاژ 1
    ورودي جريان 2

R-W Unsigned int[2] Type Input 40056 (0x0055) 

 R-W Float[2] Low Level 40058 (0x0057)  )به صورت آرايه تعريف شده است(حد پايين ورودي
40060 (0x0059)  

 R-W Float[2] High Level  40062 (0x0061)  )به صورت آرايه تعريف شده است(حد بالا ورودي
40064 (0x0063)  

 R-W  Float[2] Rang Outl  40066 (0x0065)  )به صورت آرايه تعريف شده است(حد پايين خروجي
40068 (0x0067)  

 R-W Float[2] Rang Out2 40070 (0x0069)  )تعريف شده استبه صورت آرايه (حد بالاي خروجي 
40072 (0x0071)  

 

  رجيستر دستورالعمل 
  . كنيمهارا براي دستگاه صادر ميبا مقدار دادن به اين رجيستر فرمان

  : مقادير معتبر عبارتند از
  شودعملي انجام نمي 0

0X0010 شوددستگاه ريست مي  

0X0020 
 .شودذخيره ميEEPRAMدر حافظه ماندني RAMمحتويات حافظه 

بعد از عوض كردن مقدار هر پارامتر براي ذخيره آن بايد از اين *
  دستور استفاده نماييم 

0X0030 مرحله اول كاليبراسيون  
0X0031 مرحله دوم كاليبراسيون    

R-W Unsigned int Instruction  40091 (0x0090) 

  سريالدر ارتباط جهت ذخيره آدرس 
  . كنددستگاه در شبكه را مشخص مي سآدر

  آدرس يك آدرس عمومي همه دستگاه ها مي باشد . مي باشد  247تا  1آدرس هاي معتبر از 
R-W Unsigned int Address  40096 (0x0095) 

  جهت ذخيره نرخ ارسال در ارتباط سريال 
65 4 321Value

57600b/s  38400b/s 19200b/s 9600b/s 4800b/s 2400b/s Baud 
Rate   

R-W Unsigned int Baud Rate  40097 (0x0096) 

  .كندنرخ پريتي را مشخص مي
Parity Byte high
None 
Even  
Odd 

Default – 0
1  
2  

R-W Unsigned int Parity  40098 (0x0097)  
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  :  Modbusمختصري راجع به پروتكل 
  

 روش تبادل اطلاعات بصورت درخواست و. وجود دارد   Slaveو چندين   Masterيك Busشود، در هر دو سيمه روي پورت سريال استفاده مي  Busدر اين پروتكل از يك  
  .به شرح زيراستپاسخ است كه كدهاي درخواست اصلي 

Read  Holding  Register 03  
Read  Input  Register04  
Write  Single  Register06  
Write  Multiple  Register16  

 
Read  Coils 01  
Read  discrete  InPuts02  
Write  Single  Coil05  
Write  Multiple  Coils15  

 
   :مثال
 .كنيمبراي دستگاه ارسال مي PLCبخوانيم، براي اين كار فريم زير را توسط  PLC را توسط اين پروتكل و از طريق  (0020) 40021 آدرسخواهيم مي  

01 03 00 14 00 02Farme:

Slave Address Function Starting Address Hi Starting Address Lo Number of Register Hi Number of Register Lo CRC16 Hi CRC16 Lo

CRC  
Slave Addreee : آدرس دستگاه  

Function :كد درخواست كه از جدول فوق استفاده شده است.   
Starting Address  : 0020آدرس شروع محل خواندن كه مربوط به آدرس رجيسترهاي داخلي دستگاه است، در اينجا آدرس Decimal  :  0014  Hex است.   

Number of Register Hi : با فرمت پارامتر 1تعداد رجيسترهاي مورد نظر كه در اينجا تعداد Float  0002رجيستر مدنظر است    2يعني  Decimal  :  0002 Hex 
CRC16 : كد خطايCRC  

  .شودارسال مي PLCزير به   Frameپاسخ ميدهد   PLCدر حالت پاسخ كه دستگاه به 
Byte Count

Data

01 03 04Farme:

Slave Address Function CRC16 Hi CRC16 Lo

CRC

Data0020 سردآ رد دوجوم Data0021 سردآ رد دوجوم

  
Byte Count  :تعداد بايت هاي ديتاي ارسالي است. 

 .تر شودكمكاراكتر    3.5فريم نبايد از  دوو فاصله بين  بيشتر كاراكتر  1.5بايت نبايد از  دوفاصله بين : نكته

  
  

  


