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  مقدمه
  

  کاربر گرامی
این دستگاه حاصل سالها تلاش کارشناسان این شرکت بوده و در  ضمن تشکر از حسن سلیقه و انتخاب محصولات شرکت مهندسی تیکا ، لازم به ذکر است که

 .بیشترین قابلیت ها و پرکاربرد ترین مصارف و همینطور بکاگیري مرغوبترین قطعات و مواد اولیه در تولید آن در نظر گرفته شده استطراحی آن اساس کار ، بر 
  .از طرفی نظارت مستمر بر کل فرآیند و کنترل کیفی محصول در جهت کسب رضایت کامل شما از اهداف اصلی بوده است 

حی شده تا قبل از نصب با استفاده از آن  بتوانید این محصول را به روش اصولی راه اندازي نمایید و از قابلیت هایش بدرستی این دفترچه راهنما به گونه اي طرا
در خصوص راه اندازي ، نصب ، سیم کشی و در )متخصص(استفاده نمایید، این دفترچه داراي بخش هاي مختلف می باشد که تمامی اطلاعات مورد نیاز کاربر 

  .وکامپیوتر در آن توضیح داده شده استHMIوPLCزوم  برقراري ارتباط با صورت ل
  
  
  .)این نکات در پایین این متن آورده شده،براي توجه بیشتر ( .را با دقت مطالعه بفرمایید همراه دستگاه تحویل شده که درخواست داریم  ابتدا برگه نکات نصب *
  
  

 ایمنی در نصب و راه اندازي

راه انـدازي   ه صحیح و بهینه از محصول باید آخرین ورژن راهنماي محصول مطالعه شود و طبق پیشنهاد ها و توصیه هاي مذکور در راهنمـا اقـدام بـه  نصـب و    جهت استفاد -1
  .)تاریخ نشر راهنما توجه فرمایید آخرین ورژن از سایت شرکت قابل دانلود می باشد حتما به ورژن و(محصول شود

نصب و راه اندازي ایـن محصـول بایـد توسـط افـراد        .باشدمی دقیق ه صنایع برق واتوماسیون و ابزارنون در اختیار شماست جزء محصولات صنعتی در ردمحصولی که هم اک -2
  .فراد مرتبط با آن وجود داردا سایر تجهیزات و در غیر اینصورت امکان خسارت و آسیب جدي به محصول و مراجع ذیصلاح مرتبط انجام شود متخصص بامهارت هاي تایید شده از

اولیه  مرغوب و با کیفیت و بصورت مطمئن انجام شده است با  استفاده از مواد تولید و کنترل کیفی این محصول با رعایت تمام موارد فنی و مهندسی و کلیه مراحل طراحی ،-3
  .ورد تایید نمی باشدحال استفاده از این محصول در مواردي که خطرات جانی براي افراد دارد ، م این

 سازگاري الکترو مغناطیسی

اما در نظر گرفتن موارد زیر جهت مقابله با اختلالات ناشی از نویز و عملکرد مطلوب  ،با در نظر گرفتن اینکه محصول حاضر براي کار در محیط هاي صنعتی طراحی شده است -4
  .محصول الزامیست

بصـورت هـدایتی از طریـق     -2مغناطیسـی   الکتریکـی و  ، بصورت تشعشعی در فضاي آزاد ناشی از میدان الکترومغناطیسـی  -1ل دارند کلیه منابع نویز از دو مسیر امکان انتقا -
  . شناخت این منابع و مسیرهاي نویز در محیط بکارگیري محصول جهت کاهش اثرات آنها بسیار مفید است .اتصالات شامل کابل ها و مدارها

قدرت مانند کنتاکتور ها و اینورترها دور نگاه داشته  تجهیزات سایر از بهتر این است که دستگاه هاي الکترونیک مثل محصول حاضر ، تجهیزات در تابلو هنگام استقرار و چینش -
  .شود

  .تابلو یا احیانا بدنه کل ماشین به یک زمین استاندارد مطمئن شوید از اتصال زمین بدنه -
  .مجهز شده باشد )سري شده 1µ/600Vو خازن  100Ω/2Wمقاومت (به مدار اسنابر  AC ه دیود هرزگرد و کنتاکتور هايباید ب DCبوبین کنتاکتورهاي  -

  
جدا کنید و داکت هاي )LAN یا RS485/232(و کابل هاي ارتباطی سریال ) مانند سیم هاي لودسل یا سنسور ها( کابل هاي قدرت و فرمان را از کابل هاي سیگنال آنالوگ -

  .جداگانه براي هر یک در نظر بگیرید
  .سیم شیلد سنسور ها مثل سنسور لودسل باید به زمین استاندارد متصل شود -
  .کابل هاي ارتباطی سریال را از نوع شیلد دار بهم تابیده استفاده کنید -
  )قابل سفارش هنگام خرید( .ایزوله استفاده شود )RS485(شود از پورت سریال هاي داراي نویز شدید ، توصیه می در محیط -
و  ارعایت فاصله هاي جانبی از دستگاهه ، حساس بوده و کارایی خود را از دست می دهد c°55محصول حاضر مانند بسیاري از محصولات الکترونیک نسبت به گرما ي بالاي   -5

  .الزامی است )فنترجیحاً استفاده از ( همینطور پیش بینی مسیر تهویه هوا
  .ضربه ، شوك ، لرزش و ویبره از موارد آسیب پذیري محصول محسوب می شود که توجه با آن بسیار مهم است  -6
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 وضعیت خروجی ها

یزات و احیاناً افراد مشغول به کار هنگام راه اندازي همواره باید در نظر گرفته شود تا از خسارت هاي احتمالی به سایر تجه ، خروجی هاي رله و آنالوگ دستگاهوضعیت  -7
  .جلوگیري شود

  .شود استفاده 220به  380در مواردي که احتمال دو فاز شدن تغذیه دستگاه وجود دارد توصیه می شود از یک ترانس ایزوله  -8
را چک کرده و سپس با  Errorکت ، همواره رجیستر هاي قابل اتصال به محصولات این شر Masterبه عنوان یک دستگاه  PCیا  PLC،HMIدر هنگام برنامه نویسی در  -9

  .اطمینان از داده دریافتی سالم براي ادامه فرآیند کنترل استفاده کنید
  شرایط و موارد گارانتی

  :نیست اجرا قابل ذیل شرایط در ضمانتنامه ولی میباشد، سال یک بمدتتعمیر  دستمزد و قطعات تعویض جهت رایگان خدمات ارائه و دستگاه تعمیر ضمانت شامل خدمات
 و ضربه طبیعی، حوادث برق، و رعد شدید، غبار و ، گرد خورنده شیمیایی مواد و آب نفوذ یا تماس زیاد، حرارت یا سوزي آتش برق، نوسانات ونقل، حمل از ناشی صدمات  -1

  .)توجه به حفاظت محصولات در برابر گرد و غبار و رطوبت حائز اهمیت است : تذکر( .دستگاه راهنماي در دفترچه شده ذکر دستورالعملهاي به توجهی بی یا و غلط استفاده
  .باشند شده تعمیر شرکت نمایندگان بجز اشخاصی توسط یا و اند شده دستکاري که دستگاههایی  -2
  .دستگاه روي بر شده، نصب هاي هولوگرام در آسیب یا و دستکاري نوع هر  -3
  .باشد نمی نتیگارا شامل مصرفی مواد  -4
  .است شده طراحی آن با کار براي دستگاه که گازهایی از غیر گازهایی از استفاده -5
  .معیوب یا سازگارغیر جانبی لوازم و تجهیزات ها، دستگاه سایر با دستگاه ارتباط یا غلط اتصال از ناشی هاي خرابی و صدمات -6
  .مجاز غیر افراد توسط Firmware یا برنامه افزار، نرم ،فایل نوع هر رسانی روز به یا نصب از ناشی صدمات -7
  .سنسورهاي همراه دستگاه شامل گارانتی نمیباشند -8

  .باشد می هزینه پرداخت قبال در سال 5 بمدت فروش از پس خدمات
  بروز رسانی نرم افزار داخلی دستگاه

در .اشته و شما می توانید به راحتی و از طریق پورت سریال ، نرم افزار داخلی دستگاه را بروز رسانی کنیدنرم افزار داخلی دستگاه طوري طراحی شده است که قابلیت بروزرسانی د
براي توضیحات بیشتر .جهت ارتباط دستگاه با کامپیوتر کفایت می کند RS-485هنگام بروز رسانی ، به پروگرامر و یا دستگاه جانبی خاصی نیاز ندارید و فقط داشتن یک مبدل 

  .وش بروز رسانی نرم افزار به پیوست آخر همین راهنما مراجعه بفرماییدو ر
  

  
 
 

 امید است با مطالعه دقیق این راهنما توسط کاربر متخصص در این زمینه ،بسهولت و درستی بتوانید از تمام امکانات 
 :گروه پشتیبانی تیکا از روش هاي زیر درکنار شماست.این دستگاه بهره ببرید 

  
 

 66704297-021 , 66720122-021  :   لفن هاي شرکتشماره ت 
 9586318-0901  :                  تلگرام شرکت 
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  کلیات
  معرفی

 می c°125~40-درمحدوده  دما و %100~0درمحدوده  رطوبت گیري اندازه به قادر سوئیس ساخت شده کالیبره سنسور یک توسطرطوبت و دما  ترانسمیتر دستگاه

سنسور دماي جداگانه نیز در این دستگاه قرار  4علاوه بر سنسور رطوبت ، . نقطه شبنم را دارد رطوبت و دما قابلیت اندازه گیريگیري  اندازه علاوه براین دستگاه . باشد
تال میباشد که توسط خروجی ها ، میتوان به خروجی دیجی 4 ورودي و 2این دستگاه داراي  .داده شده است تا بتوان دماي نقاط مختلف را به راحتی اندازه گیري نمود

خروجی آنالوگ موجود در دستگاه میتوان مقادیر اندازه گیري شده را به صورت خروجی آنالوگ استاندارد  2با  .فرمان داد. . . تجهیزات خارجی از جمله کولر و هیتر و 
(0~10V  or  0~20mA)  سایر دستگاه ها از جمله برايPLC ا ارسال نمودها و نمایشگره.  

و اطلاعات و پارامترهاي دستگاه را در اختیار آنان قرار ه شد متصل کامپیوتر ترمینال و PLCمیترها،  ، نمایشگرها انواع به توان می دستگاه این  RS485پورت سریال  توسط

  .میباشد Modbus-RTUکه پروتکل ارتباطی آن . داد
  :باشندشکل زیر قابل سفارش میبه  ي دستگاههایخروج
 کانال 2(یا  )کانال 4(  ايرلهدیجیتال   خروجی( 

  خروجی سریالRS485  با پروتکلModbus / RTU 

 2  خروجی آنالوگ استاندارد کانال(10~0V) or (0/4~20mA) 

  

  هاویژگی
 توسط پورت  امکان شبکه کردن چندین دستگاهRS485  رويBUS دو سیمه 

 شده ار قرائتمقد براي افزاري نرم کالیبراسیون امکان 

  متر 20قابلیت افزایش طول کابل سنسور هاي دما تا 

  متر 20قابلیت افزایش طول کابل سنسور رطوبت تا 

  قابل اتصال بهPC , HMI , PLC  و ... 
 سنسور دیجیتال و کالیبره شده 
 دقت اندازه گیري بالا 

  

  امکانات
  ورودي دیجیتال دوداراي 
  کانال خروجی آنالوگ 2داراي 
  سنسور کالیبره شده دما  4داراي 
  رله(خروجی دیجیتال  4یا  2داراي( 
 داراي یک سنسور کالیبره شده رطوبت دما 
 خروجی سریال RS485 (ModBus – RTU )   
  قابل برنامه ریزي از طریق نرم افزارTM–Setting همراه دستگاه  
 اهخروجیافزار کامپیوتري براي انجام تنظیمات و مانیتورینگ و کنترل  داراي نرم 
 داراي صفحه نمایش و کلید جهت نمایش مقادیر اندازه گیري شده و انجام تنظیمات دستگاه 

  
 

  موارد استفاده 
  کشاورزي صنایع*          گلخانه*       اتوماسیون خانگی*       اتوماسیون صنعتی* 
   انبارها *      نان پخت صنایع*       صنایع غذایی*         مرغداري *

  
   



Ver1.2 

TIKA Engineering Co. (LTD)                                                       شرکت مهندسی تیــــکا  

6 
 

  گرامشرح محصول و بلوك دیا

  شرح محصول
کانال  4 دارايعلاوه بر این  .گیري نقطه شبنم در این دستگاه وجود دارداندازه امکانهمچنین  .باشدگیري دما و رطوبت میبراي اندازه این دستگاه یک ترانسمیتر

   .باشدمیکانال خروجی آنالوگ  2و  ورودي دیجیتالکانال  2و ) رلهبه صورت (خروجی دیجیتال 
را  Dataارتباط داد و توان چندین دستگاه را توسط دو رشته سیم به صورت شبکه میتعبیه شده روي این دستگاه  Modbus-RTU (RS485(رت توسط پو

  .قرار داد... و  PLC  ،Indicatorو یا در اختیار  کرده کنترلو  مانیتورینگ
  

 فزار انجام دادتوان توسط پورت سریال و بوسیله نرم اتمامی تنظیمات دستگاه را می  . 
  24این دستگاه تغذیه Vdc است . 

طول کابل این  .کندگیري میاین سنسور یک سنسور دیجیتالی است که یک کانال دما و یک کانال رطوبت را با دقت بالا اندازه: سنسور رطوبت و دما - 1

 .متر افزایش پیدا کند 20سنسور میتواند تا 

 .متر داراي کابل باشد 20سنسور دما ، به صورت جداگانه وجود دارد که هر سنسور میتواند تا  4اضافه نمودن در این دستگاه قابلیت  :مادسنسورهاي  - 2

قابل  ModBus – RTUپروتکل  پاسخبا روش درخواست و  RS485در این حالت اطلاعات و تنظیمات دستگاه از طریق پورت سریال  :خروجی سریال - 3

دستگاه، نسخه  ID، هاي دیجیتالخروجیورودي ها و وضعیت  ،مقادیر رطوبت و دما: این مد بعنوان مثال شاملاطلاعات قابل خواندن در  .دسترسی است
  .باشدنرم افزار و سخت افزار و غیره می

پارامترهاي تنظیمی  در این حالت هر یک از متغیرهاي اطلاعات و. باشد، پارامترهاي خروجی دیجیتال و غیره میمشخصات ارتباطی:  پارامترهاي تنظیمی شامل
. کندبه محتواي آنها دسترسی پیدا می MudBus – RTU از طریق پروتکل Busها روي داراي یک آدرس منحصر به فرد بوده و کاربر با قرار دادن این آدرس

  .ها در جدول راهنماي دستگاه آورده شده استلیست این آدرس
توانید تعیین کنید به عبارتی می. هاي آن را برنامه ریزي کنیدتوانید خروجینامه ریزي بوده و شما میاین ترانسمیتر قابل بر : و آنالوگ دیجیتالخروجی  - 4

 :دستگاه با توجه به یکی از پارامترهاي زیر فرمان بگیرد هايخروجیکه 

 دما 

  رطوبت 

 نقطه شبنم 

 فرمان به صورت مستقیم و از طریق پورت سریال 

  بلوك دیاگرام

 
  .دستگاه میتواند بصورت ایزوله سفارش داده شودسریال این  پورت*

  .لطفا هنگام استفاده به نوع تغذیه و ورودي آن دقت بفرمایید .سفارش داده شود 220V ACیا  و 24V DCتغذیه ي این دستگاه می تواند بصورت **
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 مشخصات فنی
 
 
 
 
  
  

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
 
 

  متر قابل افزایش است 20طول کابل تمام سنسورها تا. 
 
 

  

  :خروجی آنالوگ
 10v~0قابل تعریف در محدوده   خروجی ولتاژ

 20mA~0قابل تعریف در محدوده   خروجی جریان
 12Bit  درجه تفکیک

       ms 20   زمان پاسخ خروجی 

  :سنسور رطوبت و دما
 SHT11) ساخت سوئیس(  نوع سنسور
  0C~123.8 0C , 0~100%RH 30-  گیريرنج اندازه

	25°c	@	c°0.5	±  دقت ± 	0.9°c(0°c − 40°c) 
±3%	푅퐻(20	to	80%RH) 

			,			c°0.04	±  درجه تفکیک ± 0.1%	RH 
 30s~5  زمان پاسخ دما

 8s  زمان پاسخ رطوبت
  

              

  :DS18B20ورودي سنسور دما 
  0C~125 0C 50-  محدوده دما
  0C 0.5  گیري       خطاي اندازه

  
 

  :خروجی دیجیتال
 250v AC – 1A  خروجی رله

  30v DC – 5A  

  :شرایط محیطی
 0C~60 0C 10-  دماي عملکرد

 0C~85 0C 20-  دماي نگهداري
 %90~%30  رطوبت

  

 mm 61 * 115 * 83                     :    عبه بزرگابعاد دستگاه ج

  :مشخصات ارتباطی
  Boud Rate: 2400~57600  با RS485پورت ارتباطی 

  ModBus-RTU  پروتکل ارتباطی       
  

  Vdc   or 24                                                                     :تغذیه
 110~240 Vac 

  :ورودي دیجیتال
 ch 2  تعداد ورودي

  Vdc 24 ~ 8  رنج ولتاژ ورودي
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   جدول سفارش دستگاه
  :باشدسفارش دستگاه به شرح زیر میکد 

  
  :این دستگاه در مدل هاي زیر تولید می شود

  شرح  مدل  نام محصول  ردیف
محدوده قابل اندازه 

  گیري
  امکانات دستگاه

 ترانسمیتر رطوبت دما  1
  رله 2با 

TM-1244-
2Do  

و  RS485ا و پورت سریال این مدل داراي یک سنسور رطوبت دم
این مدل رطوبت و دما را اندازه گیري  .می باشدخروجی رله  2

همچنین با  .کرده و بر روي صفحه نمایش خود ، نمایش میدهد
توجه به مقادیر اندازه گیري شده ، امکان فرمان به دو خروجی رله 

  .وجود دارد

RH=0~100 % 
T= -50~125 ° C 

  سنسور رطوبت دما 1
  RS485پورت سریال  

 هخروجی رل 2

2  
 4و ترانسمیتر رطوبت 

 4و دما سنسور 
  خروجی رله

TM-1244-
4T-4Do  

سنسور دماي  4و  این مدل داراي یک سنسور رطوبت دما
آن  هايسنسور تمام می باشد که دیجیتالخروجی  4جداگانه و 

 .وصل میشود دستگاهتعبیه شده در به ترمیتال هاي  کابلتوسط 
متر افزایش داده  20ند تا در این مدل طول کابل هر سنسور میتوا

همچنین با توجه به مقادیر اندازه گیري شده ، امکان فرمان . شود
  .خروجی رله وجود دارد 4به 

RH=0~100 % 
T= -50~125 ° C  

  سنسور رطوبت دما 1
  سنسور دما 4
  کانال خروجی دیجیتال 4

  RS485پورت سریال 

ترانسمیتر رطوبت دما   3
  خروجی آنالوگ 2با 

TM-1244-
2Ao 

و  RS485این مدل داراي یک سنسور رطوبت دما و پورت سریال 
این مدل رطوبت و دما را اندازه گیري . خروجی آنالوگ می باشد 2

همچنین با . کرده و بر روي صفحه نمایش خود ، نمایش میدهد
توجه به مقادیر اندازه گیري شده ، امکان ارسال آنها بر روي 

این خروجی ها به صورت  خروجی هاي آنالوگ وجود دارد که
میلی  20تا  4میلی آمپر یا  20تا  0ولت یا  10تا  0استاندارد 

  .آمپر میباشند

RH=0~100 % 
T= -50~125 ° C  

  سنسور رطوبت دما 1
  کانال خروجی آنالوگ 2

  RS485پورت سریال 

  .تمامی مدل هاي فوق داراي نمایشگر می باشند* 
  .قابل سفارش است 220Vacیا  24Vdcتغذیه دستگاه به صورت * 
  .در حالت عادي ، پورت سریال دستگاه غیر ایزوله است اما امکان سفارش آن بصورت ایزوله وجود دارد* 
  )هم سنسور دما و هم سنسور رطوبت . ( متر وجود دارد 20در مدل هایی که سنسور به صورت کابلی است ، امکان افزایش طول کابل تا * 
  .خروجی دیجیتال است ، امکان سفارش دستگاه با خروجی آنالوگ وجود ندارد 4اراي در حالتی که دستگاه د* 
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  راهنماي استفاده سریع
  .بیان شده استتوضیحات بیشتر و تخصصی تر در بخش هاي بعدي  ،این قسمت براي راه اندازي سریع دستگاه می باشد

  اتصالات
 و Vdc 24لطفا به نوع تغذیه ي دستگاه از لحاظ ( .دستگاه مطابق برچسب روي دستگاه بدرستی انجام دهیدرا به ها و سنسور و پورت سریال) تغذیه( Powerاتصال 

220 Vac  بوده و به ترمینال هاي سنسور پین است که دو پین آن تغذیه  3هر سنسور دما داراي . )دقت فرماییدG  5+وV لطفا براي اطلاعات بیشتر  .وصل میشود
  .یکی جزئی دستگاه مراجعه فرماییدبه بخش اتصالات الکتر

  

  

   درایور مبدلنصب 
DVD  همراه دستگاه را درDVD Drive کامپیوتر خود قرار دهید 

 :آدرس فایل به صورت زیر می باشد  .کپی کرده و به کامپیوتر خود منتقل کنید DVDفایل درایور را از 
DVD Drive:\Setting \ USB to RS485 Driver TikaENG\Prolific_DriverInstaller 

 )کنید Extractآنرا  WinRARافزار توسط نرم(را از حالت فشرده خارج کنید  Prolific_DriverInstallerفایل کپی شده 

 را نصب کنید شده Extractفایل 

  را به کامپیوتر خود وصل کرده و از آن استفاده کنید RS485به  USBمبدل 

  TM-Settingنصب نرم افزار 
دستگاه و در  همراه  DVDمی باشد این نرم افزار در  TM-Settingکه براي انجام تنظیمات و مشاهده پارامترهاي دستگاه پیش بینی شده است نرم افزار  ينرم افزار

  :آدرس زیر قرار دارد 
DVD Drive : \ Setting \ TM-Setting 

DVD  همراه دستگاه را در درایوDVD یر فوق فایل کامپیوتر خود قرار داده و از مسSetup را اجرا کنید تا نرم افزار شروع به نصب برروي کامپیوتر شما شود.  
پس از پایان نصب نرم . کلیک کنید  Nextاز شما پرسیده می شود که شما آنها را جواب داده و روي دکمه ... در حین نصب سوالاتی مبنی بر محل نصب نرم افزار و 

  . نمایید  Restartکلیک کرده و کامپیوتر خود را یکبار  Finishنصب نرم افزار ظاهر می شود که شما باید بر روي دکمه  پیغامی مبنی بر کامل شدن، افزار 
  .یا بالاتر باشد 1.29.26ورژن  TM-Settingدقت کنید که نرم افزار * 
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  روشن کردن دستگاه
  .گیري شده ، بر روي دستگاه نمایش داده شوددر این حالت باید مقادیر رطوبت و دماي اندازه دستگاه را روشن کنید 

   PCبر قراري ارتباط با 
 را انتخاب کنید  All Deviceگزینه  TM-Settingو از زیر مجموعه نرم افزار  Startاز منوي ) به بعد 1.29.26ورژن (جدید  TM-settingپس از نصب نرم افزار 

 Autoدر حالت ). Manual , Auto(در این تنظیمات دو مد پیش بینی شده است ) Software Setting(در پنجره باز شده تنظیمات پورت سریال را انجام دهید 
 .این تنظیمات بصورت دستی قابل تغییر است  Manualو در حالت  Address=250 , Baud Rate=9600 , Parity=none : است با تنظیمات برابر

همانطور که قبلاً ذکر شد پس . به کامپیوتر وصل کرده و سپس آنرا روشن کنید RS485دستگاه را توسط مبدل  پورت سریال قرار داده و Autoتنظیمات را در حالت 
در این حالت ارتباط سریال با نرم افزار برقرار می شود و مشخصات . است Autoبوده و مطابق با تنظیمات مد  defaultاز روشن شدن دستگاه تنظیمات آن به صورت 

که شما میتوانید با کلیک بر روي این کلید وارد صفحه مانیتورینگ و تنظیمات  فعال می شود Connectنمایش داده شده و کلید  Read Dataدستگاه در قسمت 
  .دستگاه شده و مقادیر اندازه گیري شده را مشاهد نمایید
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 نصب و اتصالات 

  سیم بندي کلی دستگاه     
  .داده شده است در شکل زیر سیم بندي کلی دستگاه نشان

  
  : این دستگاه شامل بخش هاي زیر می باشد

  تغذیه - 1
همچنین در اتصال تغذیه دقت لازم را  .ارائه می شود، که می بایست در سفارش نوع آن را مشخص نمایید V DC 24و یا  V AC 220تغذیه این دستگاه به دو حالت 

  .بکار ببرید تا باعث بروز آسیب به دستگاه نشوید
2 - RS-485  

اما براي ارتباط این دستگاه با  .ها متصل کنید  Deviceدستگاه را به درستی به دیگر  +D و -Dمی بایست  Indicator و PLC و HMIبراي اتصال سریال دستگاه با 
  .استفاده نمایید به عنوان واسط بین دستگاه و کامپیوتر RS-232 به RS-485مبدل  و یا USBبه  RS-485کامپیوتر  حتما می بایست از یک مبدل 

  ورودي دیجیتال - 3
و سر منفی آن را به مشترك کلید ها  V+/Cدر صورتیکه ورودي دیجیتال با تغذیه خارجی مورد استفاده قرار گیرد مانند سیم بندي بالا سر مثبت تغذیه خارجی را به 

 24V~8 لازم به ذکر است تغذیه خارجی را میتوانید از .ك کلید ها وصل نماییدبه مشتر را -Vاما اگر از تغذیه داخلی استفاده نمایید می بایست ترمینال  .وصل کنید
  .استفاده نمایید

  خروجی دیجیتال - 4
  .ولت متصل کنید 220رله ها می توانید تا کنتاکت به  این دستگاه بصورت رله در اختیار کاربر قرار دارد،) on/offخروجی بصورت ( خروجی دیجیتال

 
 سنسورها - 5

پین است که دو پین آن تغذیه سنسور بوده و به  3هر سنسور دما داراي . ه را میتوانید مطابق با شکل فوق به ترمینال هاي دستگاه متصل کنیدسنسورهاي دستگا
  .وصل میشود 5V+و  Gترمینال هاي 

 خروجی آنالوگ - 6

تولید نمود که این  mA 20~0/4یا خروجی جریان در محدوده  V 10~0در محدوده خروجی آنالوگ این دستگاه به صورت استاندارد بوده و میتوان با تنظیمات آن ، خروجی ولتاژ 
  .خروجی ها میتواند بر اساس پارامترهاي اندازه گیري شده توسط دستگاه عمل کنند
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7 - LED  هاي RX وTX  
در حالتی که ارتباط سریال برقرار باشد ، هر  .ان می دهند، وضعیت برقراري ارتباط سریال را نشقرار دارند  RS485که در کنار ترمینال هاي پورت سریال ها  LEDاین 
    .بصورت بصورت چشمک زن خواهند بود LEDدو 
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  اتصالات الکتریکی جزئی دستگاه 
  

   .می باشد  60HZ ~ 50 بوده و محدوده فرکانس   AC  ، 110 ~ 240 Vacتغذیه دستگاه در حالت  :اتصال تغذیه 

  .دو مدل جداگانه است که هنگام خرید باید تعیین شود 220Vو  24Vمدل هاي .  است 24Vتغذیه دستگاه  DCدر حالت 
  

  
  

  

  :اتصال ورودي هاي دیجیتال 
  :ورودي هاي دیجیتال مطابق با شکل زیر است اتصال 

 
و سر منفی آن را  V+/Cرا به  سر مثبت تغذیه خارجی، در صورتیکه ورودي دیجیتال با تغذیه خارجی مورد استفاده قرار گیرد مانند سیم بندي بالا 

لازم به ذکر است  .به مشترك کلید ها وصل نمایید را -Vترمینال  فقط بایداگر از تغذیه داخلی استفاده نمایید  اام .به مشترك کلید ها وصل کنید
 .انتخاب کنید 8V ~24Vتغذیه خارجی را میتوانید از 

  


  
  :اتصالات رله 

   .را دارد  Vac  250و 1A   شد که هر رله قدرترله می با چهاردستگاه داراي  

  .حتما قبل از اتصال خروجی هاي رله به تجهیزات جانبی ، از وضعیت رله ها اطمینان حاصل فرمایید براي جلوگیري از بروز مشکلات ،* 
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  :و طریقه شبکه کردن چند دستگاه  RS485اتصال پورت 

  : RS485اتصال رابط سریال 
دستگاه  -Dو  +Dهاي ها میتواند به طور مستقیم به ترمینالاستفاده کنید این ترمینال -Dو  +Dهاي از ترمینال RS485پورت سریال براي اتصال 

Master اتصال پیدا کند. 

  
پروتکل ، یک  لازم به ذکر است که این. مورد استفاده قرار میگیرد Slaveبوده به صورت  Modbus-RTUپروتکل ارتباطی پورت سریال دستگاه  .1

 .ها وجود دارد HMIها و  PLCاستاندارد جهانی بوده و در اکثر 
 

Master  ، میتواند کامپیوترPLC  ،HMI و یا هر دستگاهی که بتواند اطلاعات را از این ترانسمیتر بخواند ، باشد. 

اما براي اتصال . استفاده نمود RS482به کامپیوتر باید از مبدل است بنابراین براي اتصال دستگاه  RS485با توجه به اینکه کامپیوتر فاقد پورت سریال 
  .میباشند نیاز به مبدل نیست RS485هایی که داراي پورت سریال  HMIیا  PLCدستگاه به 

  .براي شبکه کردن چندین دستگاه مطابق شکل زیر عمل کنید

  

  
 .شوداستفاده می 220Ωدر صورتی که دستگاه در انتهاي شبکه قرار داشته باشد از مقاومت 

 .قبل از شبکه کردن دستگاه ها ، آنها را به طور جداگانه آدرس دهی کنید
  .تبعیت می کنند  Modbus RTU از پروتکل  RS485لازم به ذکر است که رابط سریال  :نکته 

  
  

  .عدد می باشد 247یتر عدد و درحالت استفاده از رپ 20در حالت عملی  ، عدد 32حداکثر تعداد نود ها در حالت تئوري *
اما براي کاهش اثرات نویز بهتر است سیم زمین نیز به همراه  .توسط کابل دو رشته اي بهم تابیده انجام میپذیرد RS485اتصال شبکه از طریق پورت *

  .برقرار باشد Slave و  Masterبین  -D و +Dسیم هاي 
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  : خروجی آنالوگاتصالات 

براي . تنظیم شود (20mA~0/4)یا مد جریان  (10V~0)خروجی میتواند در مد ولتاژ می باشد که هر  آنالوگ خروجی 2دستگاه داراي  
نوع  Aنوع خروجی ، ولتاژي و در حالت  Vدر حالت  وصل شود Aیا  Vتنظیم نوع خروجی اولا باید مطابق با شکل زیر جامپر مربوط به 

  . نرم افزار دستگاه ، نوع خروجی آنالوگ ، به درستی و مطابق با جامپر مربوطه تنظیم شودثانیا در تنظیمات . خروجی ، جریانی خواهد بود
  

براي اتصال جامپر ، باید درب 
جعبه باز شده و جامپر مربوطه 

 Aیا  Vدر یکی از حالت هاي 
مطابق با شکل . قرار گیرد

مقابل ، براي هر کانال خروجی 
، یک جامپر در نظر گرفته شده 

  .است
آنالوگ دستگاه را  خروجی

، کارت  PLCمیتوان به انواع 
آنالوگ ، ماژول ورودي آنالوگ ، 

نمایشگر و کنترلري که داراي 
ورودي آنالوگ استاندارد باشند 

  .، وصل نمود
  

  
  

  
   : LEDچراغ هاي 

  . می باشند سریالپورت  TX و   RX ط به قرار دارد که مربو LEDدر کنار ترمینال هاي پورت سریال دو عدد : پورت سریال  LED چراغ هاي )الف
  .بصورت چشمک زن خواهند بود LEDدرصورت برقراري ارتباط سریال ، این دو 

در حالت . تعبیه شده است که وضعیت کارکرد دستگاه را نشان میدهد LEDیه چراغ  دما هايسنسور پشت ترمینالدر : وضعیت دستگاه  LED چراغ )ب
  .صورت چشمک زن بوده و زمان خاموش و روشن آن برابر باشدعادي ، این چراغ باید به 

  
  

  :روش هاي آدرس دهی     
این پارامترها به دو صورت مقدار دهی میشوند که به صورت زیر  .براي برقراي ارتباط سریال با دستگاه باید از پارامترهاي پورت سریال آگاهی داشته باشیم

   .میباشد
1- Default : 

 و Boud Rate = 9600و  Address=250در این حالت . میباشند Defaultه روشن میشود ، پارامترهاي پورت سریال به صورت زمانی که دستگا
Parity=none پارامترهاي ثانیه پایدار بوده و اگر در طی این مدت ارتباط سریال برقرار نشود ، این وضعیت تغییر کرده و  5این حالت به مدت  .می باشد

  .بارگذاري میشوند EEPROMقادیر ذخیره سازي شده در پورت ، با م
 : EEPROMذخیره سازي در -2

  .در این حالت دستگاه امکان شبکه شدن را دارد .از تنظیمات ذخیره شده در حافظه استفاده می شود، در این حالت 
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  PCتنظیمات و اتصال به 
  RS485به  USBدرایور مبدلنصب 

  
  اید مراحل نصب درایور را به شکل زیر انجام دهید خریداري کردهکه  USBبا توجه به نوع مبدل 

  مراحل نصب درایور نوع اول -الف

  
DVD  همراه دستگاه را درDVD Drive کامپیوتر خود قرار دهید. 

 .را به کامپیوتر خود وصل کنید RS485به  USBمبدل 

 .شوددر این حالت یک پنجره جدید باز می. شود که شما باید روي آن کلیک کنیدظاهر می USBدر گوشه سمت راست پایین پیغامی بر شناسایی دستگاه جدید به 

 .مبدل جستجو شده و نصب شود Driverکلیک کنید تا به طور اتوماتیک  Nextدر پنجره باز شده بر روي دکمه 

Driver مبدل در آدرس زیر قرار دارد:  
DVD Drive : \ Setting \ USB to RS485 Driver TikaENG 

 مراحل نصب درایور نوع دوم -ب

  

 
  

DVD  همراه دستگاه را درDVD Drive کامپیوتر خود قرار دهید 

 :آدرس فایل به صورت زیر می باشد  .کپی کرده و به کامپیوتر خود منتقل کنید DVDفایل درایور را از 
DVD Drive:\Setting \ USB to RS485 Driver TikaENG\Prolific_DriverInstaller 

 )کنید Extractآنرا  WinRARافزار توسط نرم(را از حالت فشرده خارج کنید  Prolific_DriverInstallerفایل کپی شده 

 را نصب کنید شده Extractفایل 

  را به کامپیوتر خود وصل کرده و از آن استفاده کنید RS485به  USBمبدل 
  

   نصب نرم افزار

دستگاه و در  همراه  DVDمی باشد این نرم افزار در  TM-Settingت و مشاهده پارامترهاي دستگاه پیش بینی شده است نرم افزار که براي انجام تنظیما نرم افزاري
  :آدرس زیر قرار دارد 

DVD Drive : \ Setting \ TM-Setting 
DVD  همراه دستگاه را در درایوDVD  کامپیوتر خود قرار داده و از مسیر فوق فایلSetup جرا کنید تا نرم افزار شروع به نصب برروي کامپیوتر شما شودرا ا.  

پس از پایان نصب نرم . کلیک کنید  Nextاز شما پرسیده می شود که شما آنها را جواب داده و روي دکمه ... در حین نصب سوالاتی مبنی بر محل نصب نرم افزار و 
  . نمایید  Restartکلیک کرده و کامپیوتر خود را یکبار  Finishشود که شما باید بر روي دکمه  پیغامی مبنی بر کامل شدن نصب نرم افزار ظاهر می، افزار 

  . .یا بالاتر باشد1.29.26ورژن  TM-Settingدقت کنید که نرم افزار * 
  به بالا قابل نصب خواهد بود Windows XP-Service Pack2.0این نرم افزار بر روي سیستم هاي داراي  *
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   ارتباط با نرم افزار برقراري

به کامپیوتر خود وصل نموده  RS485را توسط مبدل  RS485قبل از برقراري ارتباط با نرم افزار شما باید سیم بندي دستگاه را انجام داده باشید یعنی پورت سریال   
  . در ضمن سیم بندي تغذیه دستگاه را نیز انجام دهید . باشید 

  (ALL Device)را اجرا کنید  TM-Settingس ذیل برنامه پس از انجام سیم بندي از آدر
Start\ All programs \ TM-Setting \ All Device 

  .در ادامه ذکر شده است ، در این حالت پنجره شکل زیر ظاهر می شود که شرح بخش هاي آن
در این قسمت با توجه به پورتی که مبدل به آن وصل است پورت - 1

  .صحیح را انتخاب نمایید
را تعیین   ) Manual(و یا دستی ) Auto( این قسمت مد اتوماتیک- 2

  .می کند 
جهت برقراري ارتباط سریال ، آدرس دستگاه باید در این قسمت وارد - 3

 250برابر )ثانیه اول پس از روشن شدن Default )5شود،که در حالت 
  .ودبوده و در غیر اینصورت باید از آدرس ثبت شده در حافظه استفاده نم

4-Baud Rate  بوده اما قابل انتخاب است 9600به صورت پیش فرض.  
  .قابل تنظیم است  No parityو evenو Oddپریتی در حالات - 5
) قابلیت تغییر براي کاربر( زمانی فعال می شود 5تا  2تمام قسمت هاي *

  .باشدفعال شده   Manualکه حالت 
6-Time Out  ب می شودانتخا 500تا  300که معمولا بین.  
  .درصورت برقراري ارتباط صحیح این قسمت روشن خواهد شد- 7
زمانیکه ارتباط برقرار می شود این کلید فعال شده و شما با زدن آن - 8

  .میتوانید وارد دیگر قسمت هاي نرم افزار شوید
مشخصات دستگاه  ، زمانیکه ارتباط بین نرم افزار و دستگاه برقرار شد- 9

  .نمایش داده می شود Read Data در قسمت
  

  .است  Baud Rate = 9600 , Parity = none  , Address = 250: تنظیمات برابر است با  Autoدر حالت   پس بطور کلی(
ید ارتباط سریال نرم افزار در این حالت اگر تنظیمات را به درستی انجام داده باش. پس از انجام تنظیمات نرم افزار ، تغذیه دستگاه را وصل کنید تا دستگاه روشن شود 

  .فعال می شود  Connectنمایش داده شده و کلید  Read Dataو دستگاه برقرار شده و مشخصات دستگاه در قسمت 
  : بوده و برابر است با  defaultپس از روشن شدن دستگاه تنظیمات پورت سریال آن به صورت  *
 Baud Rate = 9600 , Parity = none)  , (Address = 250  

میشود  بارگذاري در حافظهبرقرار نشود به صورت اتوماتیک تنظیمات دستگاه با تنظیمات ذخیره شده  (default)ثانیه ارتباط سریال با تنظیمات فوق  5اگر به مدت  *
  ).که در این حالت دستگاه قابلیت شبکه شدن را دارد

  . کلیک کنید تا پنجره تنظیمات و پارامترهاي دستگاه باز شود  Connectداده شد روي کلید  نمایش Read Dataپس از اینکه مشخصات دستگاه شما در قسمت 
 .پنجره تنظیمات دستگاه شامل قسمت هاي مختلف می باشد که در زیر به شرح هر قسمت پرداخته شده است 

 

  توضیحات بخش هاي مختلف نرم افزار و تنظیمات آن
  Settingو بخش مقادیر اندازه گیري شده و وضعیت هاي خروجی  مربوط به Monitoringبخش  باشد که می Settingو  Monitoringنرم افزار فوق شامل دو بخش 

  .باشد دستگاه می مربوط به تنظیمات و کالیبراسیون
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Monitoring    
بخش مانیتورینگ نرم افزار در شکل مقابل نشان داده 

  .این بخش شامل قسمت هاي زیر میباشد. شده است
   .دما، رطوبت و نقطه شبنم هاينمودار .1
  ماي نمودارها و تنظیمات نمایشی آنهانراه .2
 .رطوبت اندازه گیري شدهمقدار  .3
مقدار دماي اندازه گیري شده توسط سنسور  .4

  .رطوبت
 نقطه شبنم .5
  اولشده توسط سنسور دماي دازه گیري اندماي  .6
 دومشده توسط سنسور دماي اندازه گیري دماي  .7
 شده توسط سنسور دماي سوماندازه گیري دماي  .8
شده توسط سنسور دماي اندازه گیري دماي  .9

 چهارم
 )رله(وضعیت خروجی هاي دیجیتال  .10
 وضعیت ورودي هاي دیجیتال .11
 .وضعیت و مقدار خروجی هاي آنالوگ .12
و ورژن سخت افزار  IDاه از جمله مشخصات دستگ .13

 .و ورژن نرم افزار و شماره سریال
    
  
 .رله ها می باشد/  ها وروديبه معنی فعال بودن  LEDچراغ هاي  خروجی دیجیتال روشن بودن/ ورودي در قسمت  .2

  

Setting   
 پـنج مربوط به تنظیمات دستگاه می باشد که شامل این قسمت 

ــا ع قســمت ــب و  Digital Outputو  Analog Outputاوین ن
Serial و  Sensor  می باشد که توضیحات هر یک داده و کلیدها

  .خواهد شد
براي ذخیـره پارامترهـاي تنظیمـی    Save از کلید :  Saveکلید 

دستگاه استفاده می شود با زدن ایـن کلیـد ، کلیـه پارامترهـاي     
  .ذخیره می شوند Settingمحیط 
تنظیمات دسـتگاه   ALL Default کلید:  Default ALLکلید 

  .باز می گرداند )تنظیمات کارخانه (  پیش فرضرا به حالت 
 پـس از انجـام تنظیمـات و زدن کلیـد    :  Reset Deviceکلیـد  

Save   بایدReset Device تا دستگاه  را بزنیدReset  شده و با
  .تنظیمات جدید بارگذاري شود

Analog Output  :جی در این بخش می توان تنظیمات خرو
  .آنالوگ را انجام داد

CH   : در این دستگاه دو کانال براي خروجی آنالوگ در
  .نظر گرفته شده است

Type  : خروجی آنالوگ داراي دو مد ولتاژ و جریان می
    .باشد

Parameter: رطوبت ، ،  یکی از  پارامترهاي دماند فرمان خروجی آنالوگ میتوا. شود که فرمان خروجی آنالوگ از کدام قسمت صادر شوددر این قسمت تعیین می
  .باشد   Directنقطه شبنم و حالت

Min in & Max in  : براي خروجی آنالوگ تعیین می شود) پارامتر انتخاب شده براي فرمان(با مقدار دهی این دو قسمت، محدوده ورودي.  
Min out  &  Max out :   میکندکمترین و بیشترین مقدار خروجی آنالوگ را تعیین.  
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Calibration Analog out  :با زدن این دکمه می توان کالیبراسیون خروجی آنالوگ را انجام داد.  
  .جهت کالیبراسیون خروجی آنالوگ براي هر کانال مراحل زیر را انجام دهید

 .را بزنید  Calibration Analog outدکمه  - 1

  .میباشد tikaمه که رمز آن کل. در صفحه جدید ، رمز مورد نظر را وارد کنید - 2

  
  

 .جریان کوچک ظاهر میشود/در این حالت در خروجی آنالوگ یک ولتاژ. را بزنید  Startسپس کانال و مد خروجی آنالوگ را تعیین کرده و - 3

  
  

لت در خروجی آنالوگ یک در این حا. را بزنید Next سپس وارد کرده و  Inputآن را در قسمت  کرده ومقدار خروجی آنالوگ را به طور دقیق اندازه گیري  - 4
 .جریان بزرگ ظاهر میشود/ولتاژ

 

  
 .را بزنید Nextوارد کرده و   Inputآن را در قسمت  .مقدار خروجی آنالوگ را مجدد اندازه بگیرید - 5

  
  .را بزنید  Finishدر نهایت  -6
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Digital Output : تر هاي زیر استدر این قسمت تنظیمات خروجی هاي دیجیتال انجام میشود که شامل پارام.  
Parameter Select  :رطوبت و نقطه شبنم براي مقایسه و ) دماي سنسور رطوبت یا دماي سایر سنسور دما  (توسط این پارامتر ، یکی از مقادیر پارامترهاي دما ،

  .فرمان دادن به رله انتخاب میشود
Setpoint  : توسط پارامتر انتخاب شدهParameter Select  با  Setpoint فرمان دادن و کنترل رله ها استفاده شودشده و نتیجه آن میتواند براي  مقایسه.  

Hys  : در نقاط مرزي جلوگیري میکند ها از قطع و وصل سریع رلهدر این باند رله بدون تغییر بوده و باند هیسترزیس است که تعیین کننده این پارامتر.  
Enable  :در حالت فعال رله بر اساس پارامتر انتخاب شده و مقدار آن و مقایسه این مقدار با . ز رله ها را فعال یا غیر فعال نمودتوسط این پارامتر میتوان هر کدام ا  

Setpoin  فرمان میگیرد اما در حالت غیر فعال ، رله از طریق پارامترDefault فرمان میگیرد.  
Reverse  :تر در حالتی کاربرد دارد که رله فعال این پارام. این پارامتر وضعیت رله را معکوس میکند)Enable (باشد.  

Default  :زمانی که هر کدام از رله ها غیر فعال باشند ، توسط این پارامتر میتوان به آن فرمان داده و آنرا در وضعیت روشن یا خاموش نگه داشت.  
  

Serial :  شامل پارامترهاي پورت سریال  قسمتاینRS485  پارامترها به ترتیب زیر است که شرح اینمی باشد.  
Address   :هایی که با پورت سریال اگر بخواهیم دستگاه را در یک شبکه استفاده کنیم باید دستگاهRS485  اي داشته هر کدام آدرس جداگانه شده اند ،شبکه

  . باشد 247تا  1بین  دستگاه میتواند آدرس. توان آدرس دستگاه را وارد کنیمقسمت می باشند در این
 BaudRate  : تعیین کننده سرعت انتقال اطلاعات در رابط سریالRS485 باشد 57600الی  2400تواند بین است که می .  

Parity  :تواند تعیین کننده بیت توان در ارتباط سریال است که میEven , Odd  و یاNone باشد . 
Timer Default  :ها به حالت پیش فرضزمان بازگشت خروجی.  

و یا هر وسیله دیگري که دستگاه با آن ارتباط سریال برقرار PLC و   Indicator , PC , HMIتنظیمات انجام شده در این قسمت باید با تنظیمات انجام شده در  :تذکر
  .شودبرقرار نمی RS485کرده است یکی باشد در غیر اینصورت ارتباط سریال 

  
Sensor  : ر این قسمت انجام میشود که شامل پارامترهاي زیر استتنطیمات مربوط به سنسورها د.  

Type Sensor  : تعیین می شودقابل اتصال به دستگاه توسط این پارامتر نوع سنسور.  
Value Cut :قطع و یا خراب باشد ، مقدار  زمانیکه سنسورValue Cut در رجیستر دما و رطوبت ریخته میشود.  

Offset Temp  :ي اندازه گیري شده توسط سنسور رطوبت داراي خطا باشد ، توسط این پارامتر میتوان مقدار خطاي آنرا جبران نمودزمانی که مقدار دما. 
Offset %RH  :زمانی که مقدار رطوبت اندازه گیري شده داراي خطا باشد ، توسط این پارامتر میتوان مقدار خطاي آنرا جبران نمود.  
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 ایشمنو و صفحه نم

  صفحه نمایش و اجزا آن

  
  قسمت هاي مختلف صفحه نمایش به شرح زیر است

اینکه  .نمایش داده میشود، اندازه گیري شده دما  يدمایی که توسط سنسورهانقطه شبنم و یا یا مقدار رطوبت  در این ردیف: ردیف اول صفحه نمایش  - 1
در محیط تنظیمات نام . مشخص میشودیا نام سنسور نمایش داده شده در ردیف دوم ،  و LEDمقدار کدام سنسور در حال نمایش است ، توسط چراغ هاي 

 .پارامتر در حال تنظیم را نمایش می دهد 

 t1در صورتی که در این ردیف عبارت  .نمایش داده میشود نام یکی از سنسورهاي دمایا  رطوبت دماي سنسورمقدار  در این ردیف: صفحه نمایش  دومردیف  - 2
نمایش  t2 , t3 ,t4اده شود یعنی مقدار نمایش داده شده در ردیف اول ، مقدار اندازه گیري شده از سنسور دماي اول است همین طور اگر عبارت نمایش د

بارت هاي اگر هیچ یک از ع. داده شود یعنی مقدار نمایش داده شده در ردیف اول ، مقدار اندازه گیري شده از سنسور دماي دوم یا سوم و یا چهارم است
 .تر در حال تنظیم را نمایش می دهدپارام مقداردر محیط تنظیمات  .فوق نمایش داده نشود ، دماي اندازه گیري شده از سنسور رطوبت نمایش داده میشود 

 .است براي هر رله ، یک چراغ در نظر گرفته شده. را نمایش میدهد هاوضعیت رله  ها این چراغ:  رلههاي وضعیت خروجی هاي چراغ  - 3

یا  Dew pointمعرف  Dمعرف دما و  T .این چراغ ها مشخص میکنند که چه پارامترهایی در حال نمایش میباشند: چراغ هاي وضعیت نمایش پارامترها  - 4
 .نقطه شبنم است

 .در محیط تنظیمات این کلید باعث افزایش مقدار پارامتر میشود:  UPکلید بالا  - 5

 .ت این کلید باعث کاهش مقدار پارامتر میشوددر محیط تنظیما:  Downکلید پایین  - 6

همچنین این کلید میتواند باعث تعویض پارامترهاي نمایشی  .از این کلید براي وارد شدن به محیط تنظیمات و تعویض صفحات استفاده میشود:  SETکلید  - 7
 . که از سنسورها اندازه گیري شده اند، شود
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  طرح کلی منو
  ر اساس بلوك زیر میباشدمنوي دستگاه ب
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  شرح بخش هاي مختلف منو
  :محیط می باشد که به شرح زیر است  دومنوي دستگاه داراي 

رطوبت مقادیر  ، صفحه است که در این صفحات 7این محیط داراي :  نمایش پارامترهامحیط  – 1
است ، توسط چراغ اینکه چه پارامتري در حال نمایش . نمایش داده می شودو دما و نقطه شبنم 

پارامترهاي نمایشی . تعیین میشود و همچنین عبارت نوشته شده در ردیف دوم ، هاي کنار نمایشگر
  .به شرح زیر میباشند

  .سنسور رطوبت نمایش داده میشوداندازه گیري شده از رطوبت و دماي : در صفحه اول 
نیاز است ، محاسبه شده و  نقطه شبنم یا مقدار دمایی که براي تشکیل شبنم: در صفحه دوم 

این پارامتر بر اساس مقادیر دما و رطوبت اندازه گیري شده توسط سنسور . نمایش داده میشود
  .رطوبت محاسبه میشود

  .نمایش داده میشود T1مقادیر دماي سنسور دماي : در صفحه سوم 
  .نمایش داده میشود T2مقادیر دماي سنسور دماي : چهارمدر صفحه 
  .نمایش داده میشود T3مقادیر دماي سنسور دماي : جمپندر صفحه 
  .نمایش داده میشود T4مقادیر دماي سنسور دماي : ششمدر صفحه 
 ششکه در این حالت هر . تمام پارامترها به صورت چرخشی نمایش داده میشوند:  هفتمدر صفحه 

  .صفحه فوق ، با فاصله زمانی مشخص و پشت سرهم نمایش داده میشوند

  
  

این محیط داراي چندین پارامتر . ثانیه فشار دهید وارد محیط تنظیمات می شوید  3را به مدت  کلید  نمایش پارامترهااگر در محیط :  تنظیمات محیط – 2
  . مقدار پارامتر انتخاب شده را تغییر می دهد   و باعث تعویض پارامترها می شود و کلیدهاي ) تک ضرب( است که فشردن کلید 

  . می شود  نمایش پارامترهاباعث بازگشت به محیط )  ثانیه 3 ( ردن کلید فش
  : بر اساس جدول زیر است  ي محیط تنظیماتشرح پارامترها

  محدوده قابل تنظیم  توضیحات  پارامتر انتخاب شده

SET.1 Setpoint 1  :125.0 ~ 50.0- نقطه تنظیم عملکرد رله اول 

HYS.1 Hyss 1  : 20.0 ~ 0.0 در نقاط مرزي جلوگیري میکند   اول که از قطع و وصل سریع رلهباند هیسترزیس 

SET.2 Setpoint 2  :125.0 ~ 50.0- نقطه تنظیم عملکرد رله دوم 

HYS.2 Hyss 2  :  20.0 ~ 0.0 باند هیسترزیس که از قطع و وصل سریع رله دوم در نقاط مرزي جلوگیري میکند 

SET.3 Setpoint 3  :125.0 ~ 50.0- سومیم عملکرد رله نقطه تنظ 

HYS.3 Hyss 3  : 20.0 ~ 0.0 در نقاط مرزي جلوگیري میکند   سومباند هیسترزیس که از قطع و وصل سریع رله 

SET.4 Setpoint 4  : 125.0 ~ 50.0- چهارمنقطه تنظیم عملکرد رله 

HYS.4 Hyss 4  : 20.0 ~ 0.0 نقاط مرزي جلوگیري میکند   در چهارمباند هیسترزیس که از قطع و وصل سریع رله 

OFS.H Offset Hum  :10.0 ~ 10.0-  آفست رطوبت که براي جبران خطاي اندازه گیري رطوبت بکار میرود 

OFS.T Offset Temp  : 10.0 ~ 10.0- بکار میرود) در سنسور رطوبت(آفست دما که براي جبران خطاي اندازه گیري دما 

ADD Address  : 247 ~ 1 پورت سریال دستگاه در شبکهآدرس 
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در حالتی که کلیدها قفل است امکان ورود به محیط تنظیمات . یکی از قابلیت هاي دستگاه این است که میتوان کلیدهاي آنرا قفل نمود: قفل کردن کلیدها  .3

براي قفل کردن کلیدها میتوانید . انه قفل بودن کلیدها استروي صفحه نمایش ظاهر میشود که نش …LCدر این حالت با زدن هر کلید ، عبارت . وجود ندارد
 .مراحل زیر را انجام دهید

 .در ردیف دوم نمایش داده شود OPENدر ردیف اول و عبارت  =Locثانیه نگه دارید تا عبارت  3را به مدت  کلید  - 1

 .شده اند closeدر این حالت کلید ها قفل یا   .شود تبدیل Closبه  OPENرا به صورت تک ضرب فشار دهید تا عبارت  در این حالت کلید  - 2

  کافی است مراحل فوق را تکرار کرده و عبارت براي باز کردن قفل کلیدهاClos  را بهOPEN تبدیل کنید. 

  امترها انجام میشوددقیقه کلیدي فشار داده نشود، به طور اتوماتیک کلیدها قفل شده و پرش به محیط نمایش پار 1اگر در محیط تنظیمات ، به مدت. 
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  مودباس ارتباط و جدول يها پارامتر
  و یا کنترل دستگاه از طریق نرم افزاري  PLCارتباط با 

ید و یا هر دستگاه دیگري ارتباط دهیم باید با برخی از رجیسترها و پارامترهاي داخلی دستگاه آشنا باشیم و همچنین با  PLCزمانی که ما بخواهیم دستگاه را با  
  .باشیم یی داشتهآشنا  Modbusمختصري راجع به پروتکل 

  عبارتند از  پارامترهاي دستگاه
 پارامترهاي مشخصه دستگاه 
 پارامترهاي ارتباط سریال  
 پارامترهاي سنسور رطوبت و دما 

  دما هايسنسورپارامترهاي 

 پارامترهاي خروجی رله 

  ورودي دیجیتالپارامترهاي 

 دستورات 

A .ه دستگاهمشخص پارامترهاي  
  : این پارامترها عبارتند از. باشدشود و غیر قابل تغییر میاین متغییرها در کارخانه تنظیم می مقدار

 ID )باشدمی 1244دستگاه  اینمشخصه :  )مشخصه دستگاه.  
 HW & SW Version  :باشدنسخه سخت افزار و نرم افزار دستگاه می .  
 Device Code  :آن میتوان برخی از امکانات دستگاه را استخراج نمودکه از  باشددستگاه می کد. 

B .سریال پارامترهاي ارتباط  
براي برقراري این ارتباط مقدار پارامترهاي نرخ سریال، آدرس دستگاه و پریتی باید . شوداز طریق پورت سریال انجام می PLCیا  HMIماژول با کامپیوتر یا ارتباط 

 .باشدمی (Add = 1, Baudrate = 9600b/s , Parity = none)پیش فرض کارخانه مقادیر  .انتخاب شوندصحیح  بطور

 Address : در پروتکل. باشدمقدار این پارامتر مشخص کننده آدرس دستگاه می Modbus  صفر، آدرس عمومی  آدرس. معتبر هستند 247تا  1هاي آدرس
 .است  slaveهاي تمام دستگاه

 Baudrate :  2400 هاي پشتیبانی شدهفرکانس. کندپورت سریال را مشخص میات از انتقال اطلاعنرخ b/s  4800و b/s 9600 و b/s  19200و b/s   و
38400 b/s  57600و b/s باشدمی.  

 Parity : شده توسط دستگاه  هاي پشتیبانیپریتnone , odd , even  باشدمی. 
( Parity = none,            Stop bit = 2 )   
( Parity = even – odd , Stop bit = 1 )   

C .ارامترهاي سنسور رطوبت و دماپ 
 مقادیر دما ورطوبت :  

  .باشنداین مقادیر فقط قابل خواندن می. دهندگیري شده از سنسور رطوبت و دما را نشان میرطوبت اندازه مقدار دما و
 خطاي دما و رطوبت:  

  .دهدخطاي مربوطه را نمایش می، رامتر ادارد که این پدر خواندن دما و رطوبت امکان بروز خطا وجود 
  

 
  

 Description  Value  Error 

 Error Temp Or Error  0  - خطایی وجود ندارد
Humi  

 ACK  1  Error Temp Or Error قطع بودن یا خرابی سنسور
Humi  

 Time Out  2 Error Temp Or Error تلاش مجدد دستگاه براي ارتباط با سنسور
Humi  

 CRC 3 Error Temp Or Error هاي برق قرار داردطول کابل سنسور زیاد است، یا در مجاورت سیم
Humi 
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 Offset دما و رطوبت : 

 .دما را کالیبره نمایید/توانید دما و رطوبت سنسور رطوبتبا مقدار دادن به این پارامترها می
 

D . دما سنسور پارامترهاي 
 : رت زیر استبصو هاي دماپارامترهاي سنسور

 هاي وروديدماي کانال :  
مقدار دما در دو نوع . باشدگیرد و از طریق سریال قابل دسترس میدستگاه قرار می RAMهاي ورودي در هر ثانیه محاسبه در فضاي مقدار دماي کانال

ذخیره  integerدر متغییر  ضرب و10قدار دما در عدد م(. شودذخیره می) بیتی 16عدد صحیح با علامت ( integerو ) بیتی  32اعشاري (  floatمتغییر 
  ).integer = float * 10 :شودمی

 Value cut sensor:  
 .شوداین مقدار در دماي کانال مربوطه ریخته می در صورت خرابی یکی از سنسورها

E .پارامترهاي خروجی رله 
  انتخابگر پارامتر براي کنترل خروجی هاParameter Select : 

، رطوبت و نقطه شبنم براي مقایسه و فرمان دادن ) دما هايدماي سنسور رطوبت یا دماي سایر سنسور  (این پارامتر ، یکی از مقادیر پارامترهاي دما توسط
 .به رله انتخاب میشود

 Set point  یا نقطه عملکرد رله ها: 
مقایسه شده و  Parameter Selectارامتر با مقدار پارامتر انتخاب شده توسط مقدار این پ. توسط این پارامتر میتوان نقطه عملکرد رله را تعیین نمود

 .در نظر گرفته شده است Set pointبراي هر رله یک . نتیجه آن باعث فرمان دادن به رله میشود

  باند هیسترزیسHys  : 
  .در نقاط مرزي جلوگیري میکند ها از قطع و وصل سریع رلهباند هیسترزیس است که در این باند رله بدون تغییر بوده و این پارامتر تعیین کننده 

  وضعیت خروجیOutput :  
 . باشدقابل خواندن می فقطمقدار این متغیر . شوندها در این متغیرها ذخیره میوضعیت خروجی

 غیر فعال کردن خروجی رله /فعال)Enabel( : 

 .توان خروجی را فعال و یا غیر فعال نمودبا این پارامتر می
  معکوس کردن خروجی ها)Reverse: (  

  .باشد Enableاین پارامتر باعث معکوس شدن خروجی ها میشود و زمانی میتواند مورد استفاده قرار گیرد که خروجی رله 
 ها مقدار پیش فرض خروجی)Default: (  

  .گردندبه مقدار پیش فرض برمیباشد  زمانی که خروجی غیر فعال. توان مقدار اولیه یا پیش فرض تعریف نمودبراي هر خروجی می
  

F .پارامترهاي خروجی آنالوگ 
  فرمان خروجی هاي آنالوگ  

مربوط به هر کانال را تنظیم نمایید تا از پارامتري که براي آن تعریف شده فرمان  Selectorباید  از چه پارامتري فرمان بگیرند ، خروجی هاي آنالوگتعیین اینکه  براي
  . آورده شده استپارامتر متناظر با آن و  اعداد اینوارد کنید که در جدول زیر  Selectorعدد را در رجیستر ین فرمان هر کانال باید یک براي تعی. بگیرد

  فرمان  کد

 Directفرمان مستقیم از طریق پورت سریال و رجیستر  0

    اندازه گیري شدهرطوبت   1

  توسط سنسور رطوبت اندازه گیري شدهدماي  2

 نقطه شبنم 3

 دماي اندازه گیري شده توسط سنسور دماي اول 4

 دماي اندازه گیري شده توسط سنسور دماي دوم 5
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  دماي اندازه گیري شده توسط سنسور دماي سوم  6

  دماي اندازه گیري شده توسط سنسور دماي چهارم  7
  نوع خروجی آنالوگ  

  . گیرد باید این پارامتر را تنظیم نماییدبا توجه به اینکه کدام نوع خروجی مورد استفاده قرار می. جریانی باشد ند از نوع ولتاژي و یااتوهاي آنالوگ مینوع خروجی
در غیر اینصورت خروجی آنالوگ . تنظیم نمایید و جامپر پیش بینی شده در سخت افزار ، حتماً نوع خروجی آنالوگ را با توجه به خروجی آنالوگ مورد استفاده :توجه 

  . و کالیبره شده نخواهد بود قدار دقیقم

 هاي آنالوگ محدوده بالا و پایین خروجی  
 mA 20 ~ 0یا  10V ~ 0این مقادیر در بازه . توان تنظیم نمودبه ازاي هر کانال را می (Min)ین خروجی آنالوگ یو حد پا (Max)مقدار حد بالایی خروجی آنالوگ  

  . باشندقابل تعیین می
  هاي آنالوگ هاي مربوط به خروجیو پایین وروديمحدوده بالا  

درجه سانتیگراد  100تا  0میخواهید به ازاي دماي : مثلا فرض کنید . شود حد بالا و پایین را باید تنظیم نماییدبا توجه به اینکه فرمان از کدام پارامتر دستگاه صادر می
 هاي آنالوگمحدوده بالا و پایین خروجیهمچنین . قرار دهید 0و  100را برابر  هايدوده بالا و پایین وروديمحولت داشته باشید ، در این حالت باید  10تا  0، خروجی 

 .ولت قرار دهید 0و  10را برابر 

  . باشدمی زیربراي هر کانال به صورت نمودار  Analog Outنحوه محاسبه مقدار 

  
  :1مثال

و رنج دماي محیطی که این سنسور  تغییر کند)  دماسنسور (  ي اولدما ب با دماي اندازه گیري شده توسط سنسورمتناس 1کانال خروجی آنالوگ  قرار استفرض کنید 
  . در این حالت مقادیر حد بالا و پایین ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال یک را به صورت زیر باید مقدار بدهید. باشد 		∁°37	~	∁°25در آن قرار دارد 

  

Selecter Analog Out1 = 4  
Max in1 = 37 
Min in1 = 25  

  

 

  .تغییرات خواهد داشت %100 ~ %0خروجی آنالوگ  		∁°ퟑퟕ	~	ퟐퟓ°∁در این صورت به ازاي بازه دمایی 

G .پارامترهاي ورودي دیجیتال  
 وضعیت ورودي هاي دیجیتال DI Status  : 

  .باشدقابل خواندن می فقطمقدار این متغیر . شونددر این متغیرها ذخیره میورودي ها وضعیت 
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  شمارنده ورودي هاي دیجیتالDI Counter :  
انجام عملیات شمارش ، در لبه . براي هر ورودي ، یک شمارنده در نظر گرفته شده است که تعداد پالس هاي اعمالی به ورودي دیجیتال را شمارش میکند

  .جیتال انجام میشودیبالا رونده ورودي د
 ر ورودي دیجیتال فیلتFilter :  

  .توسط این پارامتر میتوان حساسیت ورودي هاي دیجیتال راتعیین نمود
 

H .    دستورات 
دستگاه  بهرا  هافرمان تواندستورالعمل می با مقدار دادن به رجیستر. توان از رجیستر دستور العمل استفاده کردبراي انجام یک عملیات خاص و تعریف شده می

 : دستورات در زیر آمده استاین لیست . دکرصادر 
 

   

  دستور توضیح

 10  .شوددستگاه ریست می
  .شودذخیره می EEPRAMدر حافظه ماندنی  RAMمحتویات حافظه 

 20  .بعد از عوض کردن مقدار هر پارامتر براي ذخیره آن باید از این دستور استفاده نماییم *

 200  ل انتخاب شده خروجی آنالوگدرخواست مرحله اول کالیبره ولتاژ از کانا

 201  درخواست مرحله دوم کالیبره ولتاژ از کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 202  اتمام کالیبره ولتاژ از کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 210  درخواست مرحله اول کالیبره جریان از کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 211  ریان از کانال انتخاب شده خروجی آنالوگدرخواست مرحله دوم کالیبره ج

 212  اتمام کالیبره جریان از کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 100  مقادیر اولیه کارخانهتمامی پارامترها و تنظیمات دستگاه به  بازگشت

 1088  پاك کردن شمارنده ورودي هاي دیجیتال



Ver1.2 

TIKA Engineering Co. (LTD)                                                       شرکت مهندسی تیــــکا  

29 
 

 هاي دستگاهجدول آدرس
 : طابق جدول زیر استآدرس متغییرهاي بیتی م

Address 
( Decimal ) Coil Remark 

Read 
Write 

Description 

0001 (0000) Output1 

- R 
  ي دیجیتالهاوضعیت خروجی

  شودمربوطه یک می بیتمقدار ، فعال شود  دیجیتال اگر خروجی
0002 (0001) Output2 

0003 (0002) Output3 

0004 (0003) Output4 

0017 (0016) Digital In 1 
- R 

  ورودي هاي دیجیتالوضعیت 
 Digital In 2 (0017) 0018  شودمربوطه یک می بیتمقدار  ، فعال شود ورودي دیجیتالاگر 

0081 (0080) D/R Out1 

- 
R 
W 

  معکوس کننده خروجی هاي دیجیتال
این بیت ها زمانی کاربرد داشته وجود دارد که  Reverseبراي هر خروجی دیجیتال یک بیت معکوس کننده 

  .باشد Enableکه خروجی دیجیتال 

0082 (0081) D/R Out2 

0083 (0082) D/R Out3 

0084 (0083) D/R Out4 

0097 (0096) EN Out1 

- 
R 
W 

 هاي دیجیتالفعال و غیر فعال کردن خروجی
0098 (0097) EN Out2 

0098 (0098) EN Out3 

0100 (0099) EN Out4 

0113 (0112) Default Out1 

- 
R 
W 

  هاوضعیت پیش فرض خروجی
این بیت ها زمانی کاربرد  .باشندهاي دستگاه میمشخص کننده مقدار پیش فرض خروجی بیت هااین * 

 .دارند که خروجی غیر فعال باشد

0114 (0113) Default Out2 

0115 (0114) Default Out3 

0116 (0115) Default Out4 

  

 : آدرس متغییرهاي رجیستر دستگاه مطابق جدول زیر است
Address 
(Decima

l) 
Register Name Type Read 

Write Description 

40001 
(0000) Device ID Unsigned Int  R مشخصه دستگاه 
40002 
(0001) Name  Factory Unsigned Int R تر می باشدنام شرکت سازنده در این رجیس 
40006 
(0005) Hard Version Float R نسخه سخت افزار در این رجیستر می باشد 
40008 
(0007) Soft Version Float R نسخه نرم افزار در این رجیستر می باشد 
40010 
(0009) Serial Unsigned Int[8] R شماره سریال دستگاه در این رجیستر می باشد 

  خروجی آنالوگ مقادیر
40041 
(0040) Analog Out Value 1 Unsigned Int R  1مقدار خروجی آنالوگ کانال  
40042 
(0041) Analog Out Value 2 Unsigned Int R  2مقدار خروجی آنالوگ کانال  

  پارامترهاي مربوط به ورودي هاي دیجیتال
40072 
(0071) DI Status Unsigned Int R 

 Digital In 1بیت کم ارزش  –باشندبصورت رجیستري قابل خواندن میها  وروديیت وضع( دیجیتال هاي وروديوضعیت 

  )است
40029 
(0028) DI Counter 1 Unsigned Int R شمارنده ورودي دیجیتال اول  
40030 
(0029) DI Counter 2 Unsigned Int R شمارنده ورودي دیجیتال دوم  
40150 
(0149) Filter Unsigned Int R-W ر ورودي دیجیتال که میزان حساسیت ورودي هاي دیجیتال را تعیین میکندفیلت.  

  پارامترهاي مربوط به خطاي سنسور رطوبت و دما
40043 
(0042) Error Temperature Unsigned Int R سنسور رطوبت دمااز  نشان دهنده خطا در خواندن دما  
40044 Error Humidity Unsigned Int R سنسور رطوبت دمااز  نده خطا در خواندن رطوبتنشان ده  
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(0043) 

 Floatگیري شده دستگاه از نوع پارامترهاي اندازه
40047 
(0046) Temp3 Float R  سوماندازه گیري شده توسط سنسور دماي دماي  
40049 
(0048) Temp4 Float R  اندازه گیري شده توسط سنسور دماي چهارمدماي  
40051 
(0050) RH Temperature Float R  دما سنسور رطوبتاندازه گیري شده توسط دماي  
40053 
(0052) Temp2 Float R  اندازه گیري شده توسط سنسور دماي دومدماي  
40055 
(0054) Temp1 Float R  اندازه گیري شده توسط سنسور دماي اولدماي  
40057 
(0056) Dew Point Float R نقطه شبنم  
40059 
(0058) Humidity Float R دما سنسور رطوبتاندازه گیري شده توسط  رطوبت  

  Wordگیري شده دستگاه از نوع پارامترهاي اندازه
40031 
(0030) Humidity_Int Signed Int R  10 ×  اندازه گیري شدهرطوبت  
40032 
(0031) RH Temperature_Int Signed Int R  10 ×دما  سنسور رطوبتاز   اندازه گیري شدهدماي  
40033 
(0032) Dew Point_Int Signed Int R  10 ×نقطه شبنم  
40034 
(0033) Temp1_Int Signed Int R  10 ×  توسط سنسور دماي اول اندازه گیري شدهدماي  
40035 
(0034) Temp2_Int Signed Int R  10 ×  توسط سنسور دماي دوم اندازه گیري شدهدماي  
40036 
(0035) Temp3_Int Signed Int R  10 ×  توسط سنسور دماي سوم اندازه گیري شدهدماي  
40037 
(0036) Temp4_Int Signed Int R  10 × توسط سنسور دماي چهارم  اندازه گیري شدهدماي  

  وضعیت و تنظیمات خروجی دیجیتال 
40071 
(0070) Status output Unsigned Int R 

 Output1بیت کم ارزش  –باشندبصورت رجیستري قابل خواندن میها خروجیوضعیت ( دیجیتال هايوضعیت خروجی

  )است

40076 
(0075) Direct/Reverse Unsigned Int R-W  وضعیتDirect  یاReverse دیجیتالهاي بودن فرمان خروجی 
40077 
(0076) Enabel Output Unsigned Int R-W هاي دیجیتالفعال و غیر فعال کردن خروجی 
40078 
(0077) Default output Unsigned Int R-W دیجیتال هايمقدار پیش فرض خروجی 
40138 
(0137) Setpoint 1 Signed Int R-W  هاي دیجیتال اولخروجیست پوینت  
40139 
(0138) Setpoint 2 Signed Int R-W  دوم هاي دیجیتالخروجیست پوینت  
40140 
(0139) Setpoint 3 Signed Int R-W هاي دیجیتال سومخروجی ست پوینت  
40141 
(0140) Setpoint 4 Signed Int R-W  چهارم هاي دیجیتالخروجیست پوینت  
40142 
(0141) Hys 1 Unsigned Int R-W  باند هیسترزیس(هاي دیجیتال اول خروجیبازه نوسان(  
40143 
(0142) Hys 2 Unsigned Int R-W  د هیسترزیسبان( دوم هاي دیجیتالخروجیبازه نوسان(  
40144 
(0143) Hys 3 Unsigned Int R-W  باند هیسترزیس(هاي دیجیتال سوم خروجیبازه نوسان(  
40145 
(0144) Hys 4 Unsigned Int R-W  باند هیسترزیس( چهارم هاي دیجیتالخروجیبازه نوسان(  
40146 
(0145) Parameter Select 1 Unsigned Int R-W ي مقایسه و فرمان به خروجی دیجیتال اولانتخابگر پارامتر برا  
40147 
(0146) Parameter Select 2 Unsigned Int R-W انتخابگر پارامتر براي مقایسه و فرمان به خروجی دیجیتال دوم  
40148 
(0147) Parameter Select 3 Unsigned Int R-W انتخابگر پارامتر براي مقایسه و فرمان به خروجی دیجیتال سوم  
40149 
(0148) Parameter Select 4 Unsigned Int R-W انتخابگر پارامتر براي مقایسه و فرمان به خروجی دیجیتال چهارم  

  پارامترهاي مربوط به ارتباط سریال

40091 
(0090) INSTRUCTION Unsigned Int  R-W 

  رجیستر دستورالعمل
براي این دستگاه در بخش چهارم   مقادیر معتبر .اجرا میشود دستگاه، یک دستورالعمل در با مقدار دادن به این رجیستر 

  .قسمت دستورات آورده شده است

40092 
(0091)  Address Unsigned Int  R-W 

در یک شبکه که داراي چندین دستگاه است ، آدرس . است RS485این پارامتر ، آدرس پورت سریال دستگاه در شبکه 
  .دستگاه ها باید متفاوت باشند

  قرار داده شده است 1در حالت پیش فرض ، آدرس دستگاه . باشدمی 247تا  1هاي معتبر از آدرس
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40093 
(0092)  Baud Rate Unsigned Int  R-W 

  .این پارامتر نرخ انتقال اطلاعات توسط پورت سریال را تعیین میکند
6 5 4 3 2 1 Value 

57600b/s  38400b/s 19200b/s 9600b/s 4800b/s 2400b/s Baud 
Rate   

40094 
(0093)  Parity Unsigned Int  R-W 

  .را تعیین میکند پریتی پورت سریالاین پارامتر نوع بیت 
Parity Value 
None 
Even  
Odd 

Default – 0 
1 
2   

  تنظیمات خروجی آنالوگ
40099 
(0098) Selecter Analog Out1 Unsigned Int R-W 1ل انتخاب گر فرمان خروجی آنالوگ کانا 
40100 
(0099) Selecter Analog Out2 Unsigned Int R-W  2انتخاب گر فرمان خروجی آنالوگ کانال 
40101 
(0100) Type Analog Out1 Unsigned Int R-W  1نوع خروجی آنالوگ کانال 
40102 
(0101) Type Analog Out2 Unsigned Int R-W  2نوع خروجی آنالوگ کانال 
40103 
(0102) Max Out1 Float R-W  1حد بالاي خروجی آنالوگ کانال 
40105 
(0104) Max Out2 Float R-W  2حد بالاي خروجی آنالوگ کانال 
40107 
(0106) Mix Out1 Float R-W 1 حد پایین خروجی آنالوگ کانال 
40109 
(0108) Mix Out2 Float R-W 2 حد پایین خروجی آنالوگ کانال 
40111 
(0110) 

Max In for Analog 
Out1 Float R-W 1 حد بالاي ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

40113 
(0112) 

Max In for Analog 
Out2 Float R-W 2ل رودي مربوط به خروجی آنالوگ کاناحد بالاي و  

40115 
(0114) 

Min In for Analog 
Out1 Float R-W 1 حد پایین ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

40117 
(0116) 

Min In for Analog 
Out2 Float R-W 2 حد پایین ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

40119 
(0118) Value1 for Calibration Float R-W مقدار اول براي کالیبراسیون خروجی آنالوگ  
40121 
(0120) Value2 for Calibration Float R-W ی آنالوگمقداردوم  براي کالیبراسیون خروج  
40123 
(0122) Selector CH Unsigned Int  R-W انتخاب کانال خروجی آنالوگ براي کالیبراسیون  
40133 
(0132) 

Direct Value Analog 
Out1 Unsigned Int R-W 1خروجی آنالوگ کانال  مقدار مستقیم 

40134 
(0133) 

Direct Value Analog 
Out2 Unsigned Int R-W 2روجی آنالوگ کانال خ مقدار مستقیم 

  ھاپارامترهاي تنظیمی سنسور 
40131 
(0130) Offset Temperature Signed Int  R-W 10 ×ي سنسور رطوبت آفست دما 
40132 
(0131) Offset Humidity Signed Int R-W 10 × آفست رطوبت 
40129 
(0128) Value Cut Sensor Unsigned Int  R-W مقدار قطع بودن سنسور 
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 وستیپ

 Modbusمختصري راجع به پروتکل 
 

روش تبادل اطلاعات بصورت . وجود دارد   Slaveو چندین   Masterیک Busشود، در هر دو سیمه روي پورت سریال استفاده می  Busدر این پروتکل از یک  
 .پاسخ است که کدهاي درخواست اصلی به شرح زیراست درخواست و

Read Holding Register 03  
Read  Input  Register  04  

Write  Single  Register  06  
Write  Multiple  Register  16  

 
Read  Coils 01  

Read  discrete  InPuts  02  
Write  Single  Coil  05  

Write  Multiple  Coils  15  
 

  :مثال

براي دستگاه  PLCبخوانیم، براي این کار فریم زیر را توسط  PLC و از طریق  Floatرا به صورت  (0020) 40021توسط این پروتکل آدرس  خواهیممی  
 .کنیمارسال می

 

 
  

Slave Addreee  : آدرس دستگاه  
Function  :کد درخواست که از جدول فوق استفاده شده است.  

Starting Address :0020 رسدر اینجا آد آدرس شروع محل خواندن که مربوط به آدرس رجیسترهاي داخلی دستگاه است Decimal : 0014  Hex است .  
Number of Register  :پارامتر با فرمت  1 تعداد رجیسترهاي مورد نظر براي خواندن که در اینجا تعدادFloat نظر است رجیستر مد 2 یعنی .  

0002 Decimal:0002 Hex 
  CRC16 : کد خطايCRC  

 .شودارسال می PLCبه  زیر  Frameپاسخ میدهد   PLCدر حالت پاسخ که دستگاه به 
  

 
  

Byte Count : تعداد بایت هاي دیتاي ارسالی است. 

 .کاراکتر کمتر شود 3.5کاراکتر بیشتر و فاصله بین دو فریم نباید از  1.5فاصله بین دو بایت نباید از :  نکته
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  بروزرسانی نرم افزار داخلی دستگاه
که این کار از طریق پورت سریال دستگاه و نرم افزار . احتی بتوان نرم افزار داخلی آنرا بروزرسانی نمودنرم افزار داخلی دستگاه طوري طراحی شده که به ر

Transfer data to device زیر ذکر شده استبه دلایل مختلفی ممکن است شما بخواهید این بروزرسانی را انجام دهید که چند مورد از آن در . انجام میشود.  
 .افزار که داراي قابلیت هاي بالاتري است ، توسط شرکت ارائه شده باشد ورژن جدیدتري از نرم - 1
 .زمانی که نرم افزار داخلی دستگاه داراي باگ و ایراد باشد - 2
  .فعال کردن برخی از امکانات نرم افزاري دستگاه - 3

 .ترتیب انجام دهیدبراي این کار مراحل زیر را به . بروزرسانی کنید سریالطریق پورت  باید ازرا دستگاه برنامه ي 
 

 .نرم افزار جدیدي که قرار است بر روي دستگاه بروزرسانی شود را در کامپیوتر خود کپی کنید - 1
 .همراه دستگاه وجود دارد DVDاین نرم افزار در . را نصب کنید TM-Settingنرم افزار  - 2
 .به کامپیوتر وصل کنید RS485پورت سریال دستگاه را توسط مبدل  - 3
 .است TM-Settingاین برنامه ، یکی از برنامه هاي قرار گرفته در زیر مجموعه نرم افزار . را اجرا کنید Transfer data to deviceنامه برزیر  از آدرس - 4

Start\ All programs\TM-Setting\Transfer data to device  
 

 
در قسمت . ري که قرار است بر روي دستگاه ریخته شود ، را وارد کنیدآدرس فایل نرم افزا ، File to be programدر صفحه اي که باز می شود، در قسمت  - 5

Link setting  نیز باید پورتCom دقت کنید که هر دو گزینه . اتصال یافته به دستگاه مشخص شودFlash   وEeprom  انتخاب شده باشند. 
6 - Start  دستگاه شروع به بروزرسانی شدن میشوددر این حالت برنامه . را زده و همزمان با آن دستگاه را روشن نمایید. 

  
 ت بروزرسانی قبل از بروزرسانی نرم افزار ، از متناسب بودن نرم افزار جدید با دستگاه خود و ورژن سخت افزاري آن اطمینان حاصل کنید چرا که در صور

  .اشتباه ، ممکن است دستگاه شما از کار بیافتد
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  ضمائم
  تاریخچه ویرایش ها

  
  تغییرات  شماره صفحه  نسخه شماره  تاریخ

1396/04/24  Ver1.0 --  اولین نسخه ارائه شده  
1397/02/19 Ver1.1  اضافه شدن خروجی آنالوگ  

1397/07/05 Ver1.2  
منوي دستگاه  –برخی از توضیحات اصلاح شد  - عکس هاي دستگاه بروزرسانی شد

  اصلاح شد 
  


