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  : دستگاه  معرفي

  . كه هاي سه فاز مورد استفاده قرار مي گيرد بو جريان سه فاز و همچنين فركانس و توان ظاهري در ش) و فازي  خطي( ولتاژاين دستگاه براي اندازه گيري 

  :  ويژگي ها 

 منوي ساده  – 1

2 – TRUE RMS   
  استفاده آسان از دستگاه  – 3

  داراي دقت اندازه گيري بالا – 4

  قابليت شبكه كردن چندين دستگاه  – 5

  RS485يا  RS232داراي پورت سريال  -  6

  نمودن برنامه داخلي دستگاه Updateقابليت  – 7

  داراي قابليت محاسبه توان هاي ظاهري هر فاز و كل سه فاز  – 8

  رديف نمايشگر به منظور نمايش همزمان ولتاژها و جريان هاي سه فاز  6داراي  – 9

  اندازه گيري مقادير متوسط و ماكزيمم ولتاژها و جريان ها و توان هاي ظاهري سه فاز  – 10

  :سيم بندي دستگاه 

  
باشد و شما بخواهيد اين ) هر فاز (  5Aكمتر از )  Load( به دستگاه متصل شوند در صورتي كه جريان مصرفي بار  CTجريان هاي ورودي حتما بايد توسط : نكته 

  . ته شود شداخلي كار گذا CTگرفته و درخواست كنيد كه در دستگاه شما استفاده كنيد بايد با شركت تماس  CTدستگاه را بدون 

  : تنظيمات دستگاه  و اي استفادهمراهن

  جدول شكل نمايشي حروف – 1
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  منوي دستگاه – 2

  :   Startup –الف  

رديف  6به منظور توضيح ساده در مورد صفحه نمايشگر دستگاه از اين پس : نكته 

ها  Seg-7نشان مي دهيم و از كشيدن تك تك  مقابل نمايشگر دستگاه را به صورت

  .خودداري مي كنيم 

ن دستگاه و رژدوم و سطرو در )  Tika( ل نام شركت سازنده وا سطردر صفحه فوق در 

  .  نشان مي دهد را)  CTورودي (  CTضريب  مقدار سوم سطر

  

  

   : Runمحيط  –ب 

          

  استفاده كنيد   به صورت تك ضرب _ براي تعويض صفحه كافي است از كليدهاي

شود در آن  آمپر 999شده بيشتر از  اندازه گيريزمانيكه جريان :  1نكته 

مربوطه  LEDدر ضمن  نمايش داده مي شود KA صورت جريان بصورت 

 )KA  (نيز روشن مي شود.  

  و LEDبراي نمايش حالت خاموش  در صفحات مقابل  – 2نكته 

   . استفاده شده است LEDبراي نمايش حالت روشن  

هرگاه در صفحه اي قرار گرفتيد كه نمي دانيد كدام صفحه است ، :  3نكته 

شار دهيد كه در آن صورت دستگاه فرا )  default(   كليد  ستكافي ا

  .  خواهد دادرا نمايش  ) صفحه مقادير فازي (  Runاول صفحه 

  جريان هاي نمايش داده شده يكسان هستند  2و  1در صفحات :  4نكته 

  جريان هاي نمايش داده شده يكسان هستند 5و  4در صفحات  و همچنين
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  : پارامترهاي دستگاه محيط تنظيم  –ج 

  

ثانيه فشار  3را به مدت  _كليد  Runبراي ورود به اين محيط بايد در محيط 

را فشار )  back(  \كافي است كليد  Runدهيد و براي بازگشت به محيط 

  . دهيد 

  

  . باشد  5Aمورد استفاده بايد  CTخروجي :  1نكته 

  وارد كنيم كه را CTورودي  بايد CT تنظيمدر صفحه :  2نكته 

  .تنظيم شود  2000الي  1مي تواند از  

را  300است كه بايد عدد  5/300مورد استفاده  CT: مثال 

  . در اين صفحه وارد كنيم 

خطا باشد مي توانيد از عددهاي  داراي CTدر صورتي كه  : 3نكته 

كه عدد  300به جاي عدد  299و يا  301ديگري نيز استفاده كنيد مثلا 

بسته به نوع خطاي مثبت يا (  بزرگتر يا كوچكتر وارد شده مي تواند

  . باشد  CTاز مقدار واقعي )  منفي

مي توانيد به منظور تغيير  }و  $هاي  كليد در اين محيط از:  4نكته 

مقدار پارامتر مورد نظر استفاده كنيد كه با فشار دادن تك ضرب اين 

كليدها ، پارامتر مورد نظر تنها يك واحد تغيير مي كند و در صورت نگه 

 10ثانيه ، پارامتر مورد نظر با پله هاي  3داشتن اين كليدها به مدت 

  . واحدي تغيير مي كند  100واحدي و 

  اهـگـريال دستـورت سـبه پ مربوط 10 و 9 و 8 ات ـصفح  : 5ه نكت

  )RS485,RS232  ( مي باشد .  

  . شده و به منظور تنظيم بقيه پارامترها صفحه بعدي نمايش داده مي شود  Saveثانيه پارامتر مورد نظر  3به مدت  _با فشار كليد :  6نكته 

  . مورد نظر خود را انتخاب كنيد  Resetمي توانيد  Resetبا وارد كردن كد   Resetدر صفحه :  7نكته 

  . كردن برنامه داخلي دستگاه از طريق پورت سريال استفاده مي شود   Updateبه منظور  داز اين ك. شدن دستگاه مي شود   Restartباعث  داين ك:  66كد 

  : به شرح زير است مقادير پارامترها default  باز مي گرداند كه در حالت defaultتنظيمات دستگاه را به حالت  داين ك :  110كد 

CT = 5   
Address = 1     
Baud Rate = 9600    
Parity = none 
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  Maxمحيط مقادير  –د 

  

 ، محيطي است كه در آن مقادير ماكزيمم اندازه گيري شده از زمان روشن شدن دستگاه Maxمحيط 

  نمايش داده مي شود) كرده باشيم Clearرا Max  و يا زماني كه مقادير ( 

 Runرا فشار دهيم و براي بازگشت به محيط  $كليد  Runبراي ورود به اين محيط بايد در محيط 

  . را فشار دهيد  ) back(  \كافي است كليد 

نمايش  Max ثانيه نگه داريم ، مقادير  3را به مدت  }كليد  Maxاگر در محيط :  1نكته 

  . مي شوند  Clearداده شده 

  . جريان هاي ماكزيم يكسان هستند  13و12در صفحه :  2نكته 

  

  

  

  : خلاصه اي از شكل منوي دستگاه 

  
   : پورت سريال 

و مقادير پارامترهاي دستگاه را از طريق پورت متصل كرده  HMI,PLC,PC,…سريال ايزوله مي باشد كه شما مي توانيد يكي از پورت ها را به پورت  2اين دستگاه داراي 

  . سريال بخوانيد و يا تنظيمات دستگاه را انجام دهيد 

  . شده است  دستگاه آورده Menuمي باشد كه تنظيمات آن در  RTU ModBus -پروتكل ارتباطي پورت سريال

  ) در اين حالت بايد آدرس هاي دستگاه ها متفاوت باشند ( مي توان چندين دستگاه را شبكه كرد  RS485توسط پورت :  1نكته 

   . كرد و شما تنها مي توانيد يكي از پورت ها را استفاده كنيد  استقادههمزمان نمي توان هر دو پورت را :  2نكته 
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  . سترها و پارامترهاي دستگاه را بدانيد جيسريال با دستگاه ارتباط برقرار نموده ايد نياز داريد كه آدرس برخي از رزماني كه از طريق پورت 

  :  جدول آدرس دستگاهها 

  Integerجدول آدرس هاي            

  Type Address Register Name  توضيحات

 Tika(  Array(u-int) 40001(0000) Factory Name(نام كارخانه سازنده 

 u-int 40003(0002) Id  دستگاه  Idشماره 

 Float 40004(0003) Hard Version  شماره نسخه سخت افزار دستگاه

 Float 40006(0005) Soft Version  شماره نسخه نرم افزار دستگاه

 Array(u-int) 40008(0007) Serial  شماره سريال دستگاه

 Long 40027(0026) VR  *)10 با ضريب( ولتاژ فاز اول نسبت به نول 

 Long 40029(0028) VS  *)10با ضريب ( ولتاژ فاز دوم نسبت به نول

 Long 40031(0030) VT  *)10با ضريب ( ولتاژ فاز سوم نسبت به نول

 Long 40033(0032) VRS *)10با ضريب ( RSولتاژ خطي 

 Long 40035(0034) VRT *)10با ضريب ( RTولتاژ خطي 

 Long 40037(0036) VST *)10با ضريب ( STولتاژ خطي 

 Long 40039(0038) IL1  *)100با ضريب ( جريان فاز اول

 Long 40041(0040) IL2  *)100با ضريب ( جريان فاز دوم

 Long 40043(0042) IL3  *)100با ضريب ( جريان فاز سوم
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  Type Address Register Name  توضيحات

 Long 40059(0058) VA1  *)10با ضريب ( اولتوان ظاهري فاز 

 Long 40061(0060) VA2  *)10با ضريب ( توان ظاهري فاز دوم

 Long 40063(0062) VA3  *)10با ضريب ( توان ظاهري فاز سوم

 u-int 40071(0070) Frequency  *)10با ضريب ( فركانس

 Long 40073(0072) Avg VLN  *)10با ضريب ( ولتاژ متوسط فازي

 Long 40075(0074) Avg VLL  *)10با ضريب ( ولتاژ متوسط خطي

 Long 40077(0076) AvgI  *)100با ضريب ( جريان متوسط

 Long 40083(0082) Avg VA  *)10با ضريب ( متوسط توان ظاهري

 Long 40091(0090) Total VA  *)10با ضريب ( جمع كل توان ظاهري

 Long 40093(0092) MaxVR  *)10با ضريب ( اولماكزيمم ولتاژ اندازه گيري شده فاز 

 Long 40095(0094) MaxVS  *)10با ضريب ( ماكزيمم ولتاژ اندازه گيري شده فاز دوم

 Long 40097(0096) MaxVT  *)10با ضريب ( ماكزيمم ولتاژ اندازه گيري شده فاز سوم

 Long 40099(0098) MaxVRS  *)10با ضريب ( RSماكزيمم ولتاژ اندازه گيري شده خطي 

 Long 40101(0100) MaxVRT *)10با ضريب ( RTماكزيمم ولتاژ اندازه گيري شده خطي 

 Long 40103(0102) MaxVST *)10با ضريب ( STماكزيمم ولتاژ اندازه گيري شده خطي 

 Long 40105(0104) Max IL1 *)100با ضريب ( ماكزيمم جريان اندازه گيري شده فاز اول

 Long 40107(0106) Max IL2 *)100با ضريب ( جريان اندازه گيري شده فاز دومماكزيمم 

 Long 40109(0108) Max IL3 *)100با ضريب ( ماكزيمم جريان اندازه گيري شده فاز سوم

 Long 40125(0124) MaxVA1 *)10با ضريب ( ماكزيمم توان ظاهري اندازه گيري شده فاز اول

 Long 40127(0126) MaxVA2 *)10با ضريب ( اندازه گيري شده فاز دومماكزيمم توان ظاهري 

 Long 40129(0128) MaxVA3 *)10با ضريب ( ماكزيمم توان ظاهري اندازه گيري شده فاز سوم

 u-int 40401(0400) Instruction رجيستر دستورالعمل

 u-int 40402(0401) Continuse delay ميزان تاخير هر ارسال پيوسته را مشخص مي كند

 u-int 40403(0402) Continuse Data  را مشخص مي كند Continuseپارامترهاي ارسالي در مد 

 u-int 40404(0403) Add-Net  آدرس دستگاه در شبكه

 u-int 40405(0404) Baud Rate  نرخ انتقال ديتا

 u-int 40406(0405) Pariy  نوع بيت توازن

  CT (  u-int 40407(0406) CT Inputبه منظور اعمال ضريب (  CTورودي 
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 Floatجدول آدرس هاي 

  Type Address Register Name  توضيحات

  Float 40227(0226) VR  ولتاژ فاز اول نسبت به نول 

 Float 40229(0228) VS  ولتاژ فاز دوم نسبت به نول

 Float 40231(0230) VT  ولتاژ فاز سوم نسبت به نول

 RS Float 40233(0232) VRSولتاژ خطي 

 RT Float 40235(0234) VRTولتاژ خطي 

 ST Float 40237(0236) VSTولتاژ خطي 

 Float 40239(0238) IL1  جريان فاز اول

 Float 40241(0240) IL2  جريان فاز دوم

 Float 40243(0242) IL3  جريان فاز سوم

 Float 40259(0258) VA1  توان ظاهري فاز اول

 Float 40261(0260) VA2  توان ظاهري فاز دوم

 Float 40263(0262) VA3  توان ظاهري فاز سوم

 Float 40271(0270) Frequency  فركانس

 Float 40273(0272) Avg VLN  ولتاژ متوسط فازي

 Float 40275(0274) Avg VLL  ولتاژ متوسط خطي

 Float 40277(0276) AvgI  جريان متوسط

 Float 40283(0282) Avg VA  توان ظاهريمتوسط 

 Float 40291(0290) Total VA  جمع كل توان ظاهري

 Float 40293(0292) MaxVR  ماكزيمم ولتاژ اندازه گيري شده فاز اول

 Float 40295(0294) MaxVS  ماكزيمم ولتاژ اندازه گيري شده فاز دوم

 Float 40297(0296) MaxVT  ماكزيمم ولتاژ اندازه گيري شده فاز سوم

 RS  Float 40299(0298) MaxVRSماكزيمم ولتاژ اندازه گيري شده خطي 

 RT Float 40301(0300) MaxVRTماكزيمم ولتاژ اندازه گيري شده خطي 

 ST Float 40303(0302) MaxVSTماكزيمم ولتاژ اندازه گيري شده خطي 

 Float 40305(0304) Max IL1 ماكزيمم جريان اندازه گيري شده فاز اول

 Float 40307(0306) Max IL2 ماكزيمم جريان اندازه گيري شده فاز دوم

 Float 40309(0308) Max IL3 ماكزيمم جريان اندازه گيري شده فاز سوم
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  : شرح پارامترهاي دستگاه 

  
Add Net  :باشد  ~1 247آدرس دستگاه در شبكه را مشخص مي كند كه مي تواند .  

Boud Rate  : باشد  ~1 5ارتباط سريال است كه مي تواند  دراين پارامتر تعيين كننده نرخ انتقال .  

  Baud Rateمقدار  1 2 3 4 5

  نرخ انتقال ديتا  2400 4800 9600 19200 38400

  

Parity  : باشد  ~0 2توازن را مشخص مي كند كه مي تواند اين پارامتر نوع بيت .  

 Parityمقدار  0 1 2

odd even none نوع بيت توازن 

  

Instruction  :مثلا زماني كه ما مي خواهيم . دستورالعمل است كه براي انجام تنظيمات دستگاه بايد از آن استفاده كرد  رجيسترستر يك جياين رBaud Rate  را تغيير دهيم

مربوط به ثبت  را در رجيستر  دجديد ك Baud Rateمي نويسيم و سپس به منظور ثبت و اجراي دستگاه با  Baud Rate رجيستررا در  Baud Rateابتدا مقدار جديد 

Instruction  مي نويسيم .  

  . صفر مي شود  Instructionمقدار ) در مثال فوق ثبت اطلاعات جديد (  هپس از انجام دستور مربوط: نكته 

  . به شرح زير است  Instructionشرح كدهاي نوشته شده در رجيستر 

  Instruction  نوع درخواست از دستگاه

Restart 10 

 12  هارجيستربازگرداندن پارامترهاي تنظيمي دستگاه به 

 30  ثبت اطلاعات جديد و اجراي دستگاه با آنها

 40  اندازه گيري شده Maxپاك كردن مقادير 

  
  
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

 Float 40325(0324) MaxVA1 ماكزيمم توان ظاهري اندازه گيري شده فاز اول

 Float 40327(0326) MaxVA2 فاز دومماكزيمم توان ظاهري اندازه گيري شده

 Float 40329(0328)  MaxVA3 ماكزيمم توان ظاهري اندازه گيري شده فاز سوم
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  :  Modbusمختصري راجع به پروتكل 
  

روش تبادل اطلاعات بصورت درخواست . وجود دارد   Slaveو چندين   Masterيك Busشود، در هر دو سيمه روي پورت سريال استفاده مي  Busدر اين پروتكل از يك  
  .پاسخ است كه كدهاي درخواست اصلي به شرح زيراست و

Read  Holding  Register 03  
Read  Input  Register04  
Write  Single  Register06  
Write  Multiple  Register16  

 
Read  Coils 01  
Read  discrete  InPuts02  
Write  Single  Coil05  
Write  Multiple  Coils15  

 
   :مثال
 .كنيمبراي دستگاه ارسال مي PLCبخوانيم، براي اين كار فريم زير را توسط  PLC را توسط اين پروتكل و از طريق  (0020) 40021خواهيم آدرس مي  

  
Slave Addreee : آدرس دستگاه  

Function :كد درخواست كه از جدول فوق استفاده شده است.   
Starting Address  : 0020آدرس شروع محل خواندن كه مربوط به آدرس رجيسترهاي داخلي دستگاه است، در اينجا آدرس Decimal  :  0014  Hex است .  

Number of Register Hi :پارامتر با فرمت  1ورد نظر كه در اينجا تعداد تعداد رجيسترهاي مFloat  0002رجيستر مدنظر است    2يعني  Decimal  :  0002 Hex 
CRC16 : كد خطايCRC  

  .شودارسال مي PLCزير به   Frameپاسخ ميدهد   PLCدر حالت پاسخ كه دستگاه به 

  
Byte Count  : ديتاي ارسالي استتعداد بايت هاي. 

 .كاراكتر كمتر شود   3.5كاراكتر بيشتر و فاصله بين دو فريم نبايد از   1.5بايت نبايد از  دوفاصله بين : نكته
  
  : نمودن برنامه داخلي دستگاه  Updateطريقه  – 4

  توسط شركت سازنده ارائه شود شما ) با ورژن بالاتر و با قابليت و امكانات بيشتري ( زمانيكه برنامه داخلي دستگاه داراي باگ و يا مشكلي باشد و يا زماني كه برنامه جديدي 

  . نمائيد  Update مي توانيد برنامه داخلي دستگاه را خودتان 

  . شدن را دارند زيرا اين كار توسط پورت سريال انجام مي گيرد  Updateسريال باشند ، قابليت فقط دستگاه هايي كه داراي پورت : نكته 

  : نمودن برنامه دستگاه  Updateمراحل 

  ) . WWW.tikaeng.ir( برنامه جديد را از طريق سايت شركت دريافت نموده و آنرا در كامپيوتر خود كپي كنيد  – 1
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  . همراه دستگاه وجود دارد را روي كامپيوتر خود نصب كرده و آنرا اجرا كنيد  CDكه در  Transfer data to daviceبرنامه  – 2

را ) كه به دستگاه نمايشگر سه فاز وصل است ( و همچنين پورت سريال كامپيوتر ) كه از طريق سايت شركت دريافت نموده بوديد ( در برنامه اجرا شده مسير برنامه جديد  – 3

  . مشخص كنيد 

  . كليك كنيد  Startروي دكمه  – 4

  . مي شود  Updateدر اين حالت برنامه داخلي دستگاه . دستگاه را يكبار خاموش و روشن كنيد  -5

داده و متوقف مي شود و شما بايد دوباره  Time Outرا انجام دهيد در غير اينصورت برنامه كامپيوتري  5ثانيه فرصت داريد تا مرحله  30شما  4پس از انجام مرحله :  1نكته 

  . را تكرار كنيد  5و  4مرحله 

كد ( كنيد  Resetدستگاه را  Menuروشن كردن دستگاه به هر دليلي وجود نداشته باشد در اين صورت به جاي آن مي توانيد از طريق  خاموش و در صورتيكه امكان:  2نكته 

  )وارد كنيد  Resetرا در صفحه  66

  

  :راهنماي رفع مشكل احتمالي 

   

  راهنماي رفع مشكل  مشكل بوجود آمده

 . ترمينالها و سيم بندي را چك كنيد و مطمئن شويد كه كاملا صحيح مي باشند   .يح نيست مقادير اندازه گيري شده صح – 1
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  : مشخصات فني 

  

  
  
  
  
  
  
  
  


